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We recommend the assembly be carried

outin a KIAworkshop. No guarantee in
case of improper assembly.

Wir empfehlen den Einbau in einer KIA-
Werkstatt. Es besteht keine Garantie im
Falle unsachgeméafRen Einbaus.

Nous recommandons I'assemblage
auprés d’'un atelier KIA. L'assemblage
erroné n'est pas couvert par la garantie.

Wij raden aan de assemblage uit te
laten voeren in een KIA-garage. Geen
garantie in geval van een onjuiste
assemblage.

Vi anbefaler at monteringen foretages
pa et KlIA-veerksted. Garantien
bortfalder ved ukorrekt montering.

Raccomandiamo che I'assemblaggio
venga effettuato presso un'officina
KIA. Nessuna garanzia in caso di
assemblaggio improprio.

Vi anbefaler at monteringen utferes av
et KIA-verksted Feil montering dekkes
ikke av garantien.

Aconselhamos que a montagem seja
efetuada nas oficinas da empresa KIA.
Nao ha garantia em caso de montagem
inadequada.

Se recomienda efectuar el montaje en
un taller KIA. EI montaje inapropiado
no estara cubierto por la garantia.

A

Vi rekommenderar att monteringen
utfors pa en KlA-verkstad. Garantin
galler inte vid en felaktig montering.

Doporu€ujeme, aby byla montaz
provedena v dilné KIA. V pfipadé
nespravné montaze neposkytujeme
zadnou zaruku.

On suositeltavaa suorittaa asennus
KIA:n verstaalla. Valmistaja ei vastaa
virheellisestd asennuksesta johtuvista
vioista.

Zalecamy, aby montaz zostat
przeprowadzony w warsztacie KIA.
Nieprawidtowy montaz powoduje utrate
gwarancji.

Mbl pekoMeHAyeM ocylecTBNATb
YCTaHOBKY B CEPBUCHOM LEeHTpe
KIA. lMpu HenpaBunNbHON yCTaHOBKE
rapaHTWs aHHynupyeTcs.

Odporu¢ame, aby bola montaz
vykonana v dielni KIA. V pripade
nespravnej montaze neposkytujeme
Ziadnu zaruku.
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A. Introduction

The vehicle is equipped with a system that
facilitates parking manoeuvres by detecting
obstacles that could damage the front bumper
of the vehicle.

/ N\
)

PDC will be activated automatically after engine
starting and signalled by the switching on of
LED (1) in the operating push button (2) located
near the dashboard.

The detected obstacle will be indicated by an
intermittent acoustic signal, that increases in
frequency until it becomes a continuous signal
as the vehicle moves closer to the obstacle.

If the PDC does not detect any obstacle, it
switches OFF automatically 40 s later.

p———
([ 1]

JA—»

NOTICE

The distances indicated above are only
by way of example, since they can vary
from one vehicle to another according to

vehicle width.

INFORMATION

—# For more information regarding
obstacle detection areas, please

contact your installer.

Constant tone area: This is the area closest
to the bumper. The PDC detects obstacles
and emits a constant tone, when the vehicle
is stopped and when moving.

A=h

Static area: This is the intermediate area.
PDC sounds an intermittent beeping, when the
vehicle is stopped and when moving.

No detection area: PDC does not beep.

NOTICE

In the event of sensor malfunction, the
PDC constantly emits a tone made
up of long beeps followed by a short
pause.

NOTICE
Familiarise yourself with the system
installed on your vehicle.

NOTICE

If the sensors are too close to the
obstacle, the PDC may fail to emit any
beeps.
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B. HOW TO USE IT

A Attention

Always remember that, even though the
system effectually helps during parking
manoeuvres, the driver is the only one
responsible during the entire operation.
Always drive safely to avoid damaging
vehicles and/or injuring people.

Parking operations conducted at high speed
(> 5 km/h) may prevent the PDC from
detecting the presence of obstacles.

Clean sensors and check function before
starting.

A C. Temporary failure

The PDC may fail to work correctly under the

following conditions:

* The sensors are filthy or covered, for
example, ice/snow

» The vehicle is close to radio antennae

» The vehicle is approaching sources of
ultrasound waves, such as claxons,
motorcycles, etc.

» The ground surface is highly uneven

» The vehicle’s load is unevenly distributed

 Persistent rainfall or sensors hit by rain

» The vehicle is too close to the obstacle

The system’s operating range can diminish in

the following conditions:

» The vehicle is parked for a long time in the
sun (high temperatures) or in the cold (low
temperatures)

+ the obstacle is poorly reflective (e.g.: foam
rubber)

A D. No detection

The sensors may be unable to detect the

following obstacles due to their poor reflection

properties:

* Very low, narrow or pointy obstacles
(fences, wires or ropes)

» Obstacles with high absorption properties
(snow, cotton wool)

» Very sharp-edged obstacles

The PDC may be unable to protect lower

bumper areas.

E. LED (1) alert
If the LED (1) starts blinking continuously when
you turn the ignition ON, the PDC is alerting you
about possible disconnection or failure of the
sound warning buzzer.

Contact your installer.

F Operating instructions
Switch on the engine.
* LED (1) will turn on, to signal correct PDC
functionality.
» Now PDC is ready to detect front obstacles.
If the PDC doesn’t detect any obstacle after
switching ON, it switches OFF automatically
40 s later and the LED (1) goes out.
To switch off PDC, press the push button (3)
then LED (1) will switch off.
» To switch on PDC, turn the ignition key from
“OFF” to “ON” or press the push button (3).
LED (1) will switch on.

A Attention

Every time that the ignition key is turned ON,
PDC will switch ON automatically.

To avoid any fault detection that can happen
above 5 km/h, press the push button (3) for
switching PDC OFF.

G. PRECAUTIONS

» Do not subject the sensors to strong impacts.

» Do not use spray or high pressure cleaner
on the sensors.
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H. WARRANTY CONDITIONS
Warranty coverage is limited to the operation of
the system. Any damage caused by collisions
due to incorrect signalling (or lack of signalling),
improper use of the warning signal or driving
errors are excluded from the warranty.

Also improper installing are excluded from the
warranty.

Please contact your local distributor for further
information on the warranty conditions.

I. TECHNICAL FEATURES

gear engaged, obstacle detection

Operational Supply Range 8V + 16V
Current consumption, system supplied (ECU + 4 sensors) no <20 mA
reverse gear engaged

Current consumption, system supplied (ECU + 4 sensors) reverse <35 mA
gear engaged, no obstacle detected

Current consumption, system supplied (ECU + 4 sensors) reverse <70 mA

Diagnostic Communication type

RS232 mono wire mode
(19200 bps)

Radiated susceptibility

Compliance with
95/54/EC with 100V/m

Transient pulse (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Compliance with

1ISO 7637
Electrostatic discharge In compliance with

ISO 10605
Operation Temperature Range -40°C + +85°C

Storage Temperature Range

-40°C = +125°C

Housing protection

In compliance with IP42

Weight

52 g+ 10%
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A. Vorwort

Das Fahrzeug verfligt Uber ein System zur
Erleichterung des Einparkens durch Erfassung
eventueller Hindernisse, welche die vordere
StolRstange beschadigen konnen.

<
@/\/' /

Die PDC wird bei Anlassen des Motors
automatisch aktiviert und durch Aufleuchten
der LED angezeig (1) im Leuchtschalter (2)
befindet sich neben dem Armaturenbrett.
Das erfasste Hindernis wird durch ein
aussetzendes Akustiksignal angezeigt, dessen
Haufigkeit mit Annaherung des Fahrzeugs
an das Hindernis so lange zunimmt bis es
durchgehend wird.

Wenn die PDC keine Hindernisse erfasst,
schaltet sie sich 40 S spater automatisch aus.

~30cm

~90cm

ACHTUNG

Vorstehend angegebene Entfernungen
sind nur ein Beispiel und kénnen von
Fahrzeug zu Fahrzeug je nach Lange
desselben unterschiedlich sein.

INFORMATIONEN
# Fir weitere Informationen zZu

den Erfassungs-bereichen von
Hindernissen wenden Sie sich bitte an
Ihre Montagewerkstatt.

Y

Bereich der
Signalisierung:
Dieser Bereich liegt der StoRstange am
nachsten.

PDC ermittelt die Hindernisse und stdlt
einen durchgehenden Beepton aus sowohl
wenn das Fahrzeug steht wie auch wenn es

durchgehenden

sich bewegt.
A==

[ ]
Dies

Statischer Bereich: ist der
Zwischenbereich. PDC sté6Rt einen
aussetzenden Beepton aus sowohl wenn das
Fahrzeug steht wie auch wenn es sich bewegt.

Bereich ohne Erfassung von Hindernissen:
PDC stoit keinen Beepton aus.

ACHTUNG

Im Falle von Stérung der Sensoren stoRt
PDC ein durchgehendes Tonsignal mit
langen Beepténen und kurzen Pausen
aus.

ACHTUNG
Bitte machen Sie sich mit dem in lhr
Fahrzeug eingebauten System vertraut.

ACHTUNG

Wenn sich die Sensoren zu nahe an
dem Hindernis befinden, konnte es sein,
dass PDC keinen Beepton abgibt.
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B. FUNKTIONSWEISE

A ACHTUNG

Denken Sie immer daran, dass das System
zwar eine effiziente Hilfe beim Einparken ist,
dass jedoch beim Steuern der Fahrer selbst
der allein Verantwortliche ist.

Bitte immer vorsichtig fahren, um die
Beschadigung des Fahrzeugs und/oder von
Personen zu vermeiden.

Eine hohe Geschwindigkeit (> 5 km/h) beim
Einparken kann dazu fuhren, dass die PDC
die Hindernisse nicht erkennt.

Reinigen Sie die Sensoren und uberprifen
Sie die Funktion vor dem Anlassen.

AC.VORUBERGEHENDE
STORUNG

Die PDC kann in folgenden Situationen

vielleicht nicht ordnungsgemaf funktionieren:

» Bei Verschmutzung oder Verdeckung (z.B.
durch Eis/Schnee) der Sensoren

* In der N&he von Funkantennen

» Bei Annaherung an Ultraschallquellen wie
Hupen, Motorrrader usw.

+ Bei sehr unebenem Boden

» Wenn die Fahrzeugladung nicht gleichmaRig
verteilt ist

+ Beistarkem Regen oder wenn die Sensoren
mit Wasser bespritzt werden

» Bei zu groBer Nahe des Hindernisses.

Der Funktionsbereich kann sich verringern

wenn:

» Das Fahrzeug lange in der Sonne (hohe
Temperaturen) oder in der Kalte (niedrige
Temperaturen) geparkt wird;

* Das Hindernis eine niedrige
Reflexionseigenschaft aufweist
(Schaumgummi);

A D. KEINE MELDUNG

Aufgrund ihrer geringen

Reflexionseigenschaften kénnten die

Sensoren nicht in der Lage sein, Hindernisse

zu erkennen, die:

» sehr niedrig, sehr schmal oder sehr spitz
sind (Einzaunungen, Draht oder Seile);

» hohe Absorptionseigenschaften aufweisen
(Schnee, Watte);

» sehr spitze Winkel besitzen.

PDC konnte nicht in der Lage sein, bestimmte

Teile zu schitzen, deren Hohe geringer ist als

die der Stof3stange.

E. Warnsignal durch die

LED (1)
Wenn die LED (1) standig blinkt, nachdem Sie
die Zundung eingeschaltet haben, macht die
PDC Sie darauf aufmerksam, dass der Buzzer
unterbrochen oder beschadigt sein konnte.
Wenden Sie sich bitte an Ihren Installateur.

F. Betriebsanleitungen

» Den Motor anlassen.

» Die LED (1) leuchtet auf und zeigt den
ordnungsgemafen Betrieb der PDC an.
Jetzt ist die PDC zur Erfassung der
Hindernisse vor dem Fahrzeug bereit.
Wenn die PDC keine Hindernisse nach dem
Einschalten erfasst, schaltet sie sich 40 S
spater automatisch aus und die LED (1)
erléscht.

Zum Ausschalten der PDC den Schalter (3),
driicken; danach geht die LED (1) aus.
Zum Einschalten der PDC den Ziindschalter
von “OFF” nach “ON” umschalten und/oder
den Schalter (3) betatigen. Die LED (1)
leuchtet auf.

A Achtung

Bei jedem EINschalten der Zindung wird die
PDC automatisch EINgeschaltet.

Um jede falsche Abstandserkennung, die
bei Uber 5 km/h moglich ist, zu vermeiden,
dricken Sie zum AUSschalten der PDC die
Taste (3).

G. VORSICHTSMASSNAHMEN

» Vermeiden, dass der Sensor starken Stolken
ausgesetzt wird.

» Keine Sprays oder kraftigen Strahlen auf die
Sensoren richten.
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H. GARANTIEBEDINGUNGEN
Die Garantie deckt nur die Funktionsfahigkeit
des Systems. Eventuelle Schaden durch
Kollisionen aufgrund einer falschen (oder
fehlenden) Anzeige, falschen Verwendung der
Warneinrichtung oder durch Fahrfehler werden
durch die Garantie nicht gedeckt.

Auch die unsachgemale Installation ist von
der Gewahrleistung ausgeschlossen.

Setzen Sie sich bitte mit Ihrem 6rtlichen
Handler fir weitere Informationen zu den
Garantiebedingungen in Verbindung.

I. TECHNISCHE MERKMALE

Ruckwartsgang eingelegt, Hinderniserkennung

Betriebsspannungsbereich 8V + 16V
Stromaufnahme durch das System (ECU + 4 Sensoren), kein <20 mA
Ruckwartsgang eingelegt

Stromaufnahme durch das System (ECU + 4 Sensoren), <35mA
Rickwartsgang eingelegt, keine Hinderniserkennung

Stromaufnahme durch das System (ECU + 4 Sensoren), <70 mA

Art der Diagnosekommunikation

Eindraht-RS232-
Verfahren (19200 bps)

Storfestigkeit

Gemal 95/54/EG
mit 100V/m

Einschaltstrom (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Gemal ISO 7637

Elektrostatische Entladung

Gemal ISO 10605

Betriebstemperaturbereich -40°C + +85°C
Lagertemperaturbereich -40°C + +125°C
Gehéauseschutz Geman 1P42
Gewicht 529+ 10%
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A. Introduction

Le véhicule est équipé d’un systeme facilitant
les manceuvres de stationnement en détectant
tout obstacle éventuel pouvant endommager le
pare-choc avant.

N\

Le PDC s’active automatiquement a I'allumage
du moteur et il est signalé par 'allumage de la
DEL (1) dans linterrupteur lumineux (2) situé
a coété de la planche de bord.

L'obstacle détecté est indiqué par un signal
acoustique intermittent qui augmente de
fréquence quand le véhicule se rapproche de
I'obstacle méme jusqu’a devenir continu.

Si le PDC ne détecte aucun obstacle, il se met
hors service automatiquement au boutde 40 s.

ATTENTION
Les distances
fournies sont a titre d'exemple et
peuvent varier d'un véhicule a l'autre
en fonction de la largeur de celui-ci.

indiquées ci-dessus

INFORMATIONS

Pour des informations supplémentaires
concernant les zones de détection

d’obstacles, contactez votre installateur

Zone de signalement continu: Cette zone
est celle qui se trouve la plus proche des pare-
chocs.

PDC détecte les obstacles et émet un bip
continu, aussi bien lorsque le véhicule est
arrété que lorsqu’il est en mouvement.

=)

Zone statique: Cette zone constitue la zone
intermédiaire.PDC émet un bip intermittent aussi
bien lorsque le véhicule est arrété que lorsqu’il
est en mouvement.

Zone hors détection d’obstacles:
PDC n’émet pas de bip.

ATTENTION

En cas de disfonctionnement des
capteurs PDC émettra un signal
continu avec de longs bips et de
courtes pauses.

ATTENTION
Se familiariser avec le systeme installé
a bord du véhicule.

ATTENTION

Si les capteurs sont trop proches
de l'obstacle, PDC pourrait ne pas
émettre de signal sonore.
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B. FONCTIONNEMENT

A ATTENTION

Ne pas oublier que méme si le systéme
constitue une aide valide lors des manceuvres
de marche arriére, le conducteur reste le seul
responsable durant la manceuvre.

Toujours conduire avec prudence afin de
prévenir tout dommage sur le véhicule et/ou
sur la personne.

Une vitesse élevée (> 5 km/h) lors des
manceuvres de marche arriere peut
empécher le PDC de détecter les obstacles.
Nettoyer les capteurs et en contréler le
fonctionnement avant le démarrage.

Ac

temporaire

Le PDC peut ne pas fonctionner correctement

lorsque :

* Les capteurs sont sales ou recouverts de
glace/neige

» A proximité des antennes radio

+ Si elle se rapproche de sources
d’ondes ultrasoniques de type klaxon,
motocyclettes, etc.

» Le terrain est trés accidenté

* Le chargement du véhicule n’est pas
distribué correctement

*+ En cas de pluie incessante ou si les
capteurs sont infiltrés d’eau

» Sil'obstacle est trop proche

Disfonctionnement

L'étendue du fonctionnement peut diminuer

lorsque:

* Le véhicule est stationné pendant
une longue période en plein le soleil
(températures élevées) ou dans le froid
(basses températures);

* Lobstacle posséde peu de facteurs
réfléchissants (mousse);

A D. Aucun signalement

En raison du peu de facteurs réfléchissants de
certains obstacles, le capteur peut ne pas étre
en mesure de les détecter:

+ Trés bas, serrés ou pointus (clotures, fils ou

cordes);
+ Avec importants facteurs d’absorption (neige,
ouate);
+ Avec des angles tres effilés.
PDC peut ne pas étre en mesure de protéger les
parties les plus basses des pare-chocs.

E. Alerte DEL (1)

Si la DEL (1) commence a clignoter de fagon
continue lorsqu’on met le contact, le PDC
signale que I'avertisseur sonore pourrait étre
déconnecté ou endommageé.

Veuillez contacter votre installateur.

F. PROCEDURE DE
FONCTIONNEMENT

* Mettre en marche le moteur.

* La DEL (1) s’allume, en signalant le

fonctionnement correct du PDC.

Maintenant le PDC est prét a détecter les

obstacles avant.

* Si le PDC ne détecte aucun obstacle
aprés l'allumage, il se met hors service
automatiquement au cout de 40 s et la DEL
(1) s’éteint.

» Pour éteindre le PDC, presser l'interrupteur
(3), aprées quoi, la DEL (1) s’éteint.

* Pour allumer le PDC mettre l'interrupteur
d’allumage de “OFF” a “ON” et/ou presser
l'interrupteur (3). La DEL (1) s’allume.

A Attention

Chaque fois que la clé de contact est sur ON,
le PDC démarre automatiquement. Pour éviter
la détection d’erreurs pouvant se produire en
dessus de 5 km/h, appuyer sur le bouton (3)
pour éteindre le PDC.

G. PRECAUTIONS

- Eviter que le capteur subisse des forts
impacts.

* Ne pas utiliser de spray ou de jets sur les
capteurs.
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H. CONDITIONS DE GARANTIE
La couverture de la garantie est limitée
au fonctionnement du systéme. Tous
dommages provoqués par des collisions dues
a la signalisation incorrecte (ou au manque de
signalisation), a l'utilisation inappropriée du
signal d’alarme ou a des erreurs de conduite
sont exclus de la garantie.

La mise en place erronée est également exclue
de la garantie.

Veuillez entrer en contact avec votre distributeur
local pour de plus amples informations sur les
conditions de garantie.

I. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

marche arriére engagée, obstacle relevé

Plage alimentation de travail 8V + 16V
Consommation courant, systeme alimenté (UCE + 4 capteurs) <20 mA
aucune marche arriére engagée

Consommation courant, systeme alimenté (UCE + 4 capteurs) <35mA
marche arrieére engagée, aucun obstacle identifié

Consommation courant, systeme alimenté (UCE + 4 capteurs) <70 mA

Type de communication diagnostic

RS232 mode un seul fil
(19200 bps)

Susceptibilité radiée

Conformité a 95/54/CE
avec 100V/m

Impulsion transitoire (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Conformité a ISO 7637

Décharge électrostatique

Conformité a ISO 10605

Plage température opérationnelle

-40°C + +85°C

Plage température de stockage

-40°C = +125°C

Protection logement

Conformité a IP42

Poids

52 g+ 10%
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A. Inleiding

Het voertuig is uitgerust met een systeem
dat de parkeermanoeuvres vergemakkelijkt
door eventuele obstakels te detecteren die de
voorbumper kunnen beschadigen.

De PDC wordt automatisch geactiveerd op het
moment van inschakeling van de motor en dit
wordt gesignaleerd door de inschakeling van
LED (1) in lichtschakelaar (2) die zich naast
het dashboard bevindt.

Het gedetecteerde obstakel wordt gemeld door
een intermitterend geluidssignaal waarvan de
frequentie toeneemt naarmate het voertuig
dit obstakel nadert, om tenslotte continu te
worden.

Wanneer het Parkeersysteem geen obstakels
detecteert, schakelt het systeem na 40
seconden uit.

LET OP

De hiervoor genoemde afstanden zijn
slechts een voorbeeld maar kunnen van
auto tot auto variéren, al naargelang de
breedte van de auto.

INFORMATIE

Neem voor meer informatie over de
detectiezones van de obstakels contact
op met uw installateur

Continue signaleringszone: Dit is de zone
die zich het dichtst bij de bumper bevindt.
De PDC detecteert de obstakels en laat een
continue “beep” horen, zowel wanneer de auto
stilstaat als wanneer de auto in beweging is.

A

Beep

Statische zone: Dit is de tussenzone.

De PDC laat een intermitterende “beep” horen,
zowel wanneer de auto stilstaat als wanneer
de auto in beweging is.

Zone zonder detectie van de obstakels: De
PDC laat geen enkele “beep” horen.

LET OP

In het geval van een slechte werking
van de sensoren zal de PDC een
continue toon met lange “beeps” en
met korte pauzes laten horen.

LET OP

Zorg ervoor vertrouwd te raken met het
systeem dat op uw auto geinstalleerd
is.

LET OP

Als de sensoren te dicht bij het
obstakel zijn, kan het zijn dat de PDC
geen enkele “beep” laat horen.
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B. WERKING

A LET OP

Ofschoon het systeem een waardevolle hulp
bij het achteruitrijden biedt, dient men er altijd
aan te denken dat de bestuurder tijdens de
manoeuvre de enige verantwoordelijke is.

Rij altijd voorzichtig om schade aan de auto
en/of persoonlijk letsel te voorkomen.

Een hoge snelheid (> 5 km/h) tijdens de
achteruitmanoeuvres kan voorkomen dat
de PDC de aanwezigheid van obstakels
detecteert.

Reinig de sensoren en controleer de werking
alvorens te starten.

A C. Tijdelijk slechte werking
Het kan zijn dat de PDC onder de volgende
omstandigheden niet correct kan werken:

* Als de sensoren vuil zijn of met bijvoorbeeld
ijs/sneeuw bedekt zijn.

* In de buurt van radioantennes.

« Als bronnen met ultrasoon golven genaderd
worden, zoals claxons, bromfietsen,
enzovoorts.

» Als het terrein erg hobbelig is.

* Als de lading van het voertuig niet gelijkmatig
verdeeld is.

» Als het ononderbroken
sensoren geheel nat zijn.

* Als men zich te dicht bij het obstakel
bevindt.

Het werkbereik kan afnemen:

* Als de auto lange tijd in de zon (hoge
temperaturen) of in de kou (lage tempraturen)
geparkeerd is;

* Als het obstakel
weerkaatsingkenmerken
(schuimrubber).

» Als het obstakel door vuil, sneeuw of ijs
bedekt is.

regent of de

lage
heeft

D. Geen enkele signalering
Door de lage weerkaatsingkenmerken kan
het zijn dat de sensoren niet in staat zijn de
obstakels te detecteren:
* Als het zeer lage, smalle of puntige
obstakels betreft (hekken, draden of
koorden);

* Als het obstakels met hoge
absorptiekenmerken  betreft  (sneeuw,
watten);

» Als het obstakels met zeer scherpe hoeken
betreft.

Het kan zijn dat de PDC niet in staat is enkele

laagste delen van de bumper bescherming te

bieden.

E. LED (1) waarschuwing
Wanneer de LED (1) constant begint te
knipperen wanneer het contact ingeschakeld
wordt dan waarschuwt het Parkeersysteem
u over een mogelijke storing of defect in
waarschuwingsspeaker.

Neem contact op met uw inbouwstation.

F. WERKINGSPROCEDURE

» Schakel de motor in.

» LED (1) gaat branden en signaleert daarmee
de correcte werking van de PDC.

Nu is de PDC gereed om obstakels aan de
voorkant van het voertuig te detecteren.
Wanneer het Parkeersysteem geen obstakels
detecteert nadat het systeem geactiveerd is
dan schakelt het systeem en de LED (1)
automatisch na 40 seconden uit.

Om de PDC uit te schakelen, op schakelaar
(3) , drukken, waarna LED (1) uit gaat.

Om de PDC in te schakelen, moet de
schakelaar voor de inschakeling van “OFF”
op “ON” worden gezet en/of drukt men op
schakelaar (3).

A Let op

Telkens wanneer de contactsleutel op ON
gedraaid wordt, zal de PDC automatisch ook
op ON gezet worden.

Om de detectie van fouten te voorkomen
wanneer sneller dan 5 km/ h gereden
wordt, drukt u op knop (3) om de PDC uit te
schakelen.

G.VOORZORGMAATREGELEN

» Vermijd hard stoten tegen de sensor.

» Gebruik geen sprays of een hogedrukreiniger
op de sensoren.
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H. GARANTIEVOORWAARDEN
De dekking van de garantie is beperkt tot de
werking van het systeem. ledere vorm van
schade die veroorzaakt wordt door botsingen
wegens een onjuiste signalering (of een
afwezige signalering), oneigenlijk gebruik van
het waarschuwingssignaal of rij-fouten, zijn
van de garantie buitengesloten.

Bovendien is een onjuiste installatie van de
garantie buitengesloten.

Neem contact op met uw plaatselijke distributeur
voor informative over de garantievoorwaarden.

I. TECHNISCHE KENMERKEN

Voedingsbereik voor de werking 8V + 16V
Stroomverbruik, systeem gevoed (ECU + 4 sensoren) geen <20 mA
achteruitversnelling ingeschakeld

Stroomverbruik, systeem gevoed (ECU + 4 sensoren) <35mA
achteruitversnelling ingeschakeld, geen obstakeldetectie

Stroomverbruik, system gevoed (ECU + 4 sensoren) met <70 mA

ingeschakelde achteruitversnelling, obstakeldetectie

Type diagnostische communicatie

RS232 monowire
modus (19200 bps)

Stralingsgevoeligheid

In overeenstemming
met 95/54/EG met
100V/m

Overgangspuls(1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

In overeenstemming
met ISO 7637

Elektrostatische ontlading

In overeenstemming
met ISO 10605

Bereik werktemperatuur

-40°C + +85°C

Bereik opslagtemperatuur

-40°C = +125°C

Bescherming van de behuizing

In overeenstemming
met P42

Gewicht

52 g+ 10%
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A. Indledning

Karetgjet er udstyret med et system der lettere
ger parkeringsmangvrerne ved at registrere
eventuelle forhindringer der kunne beskadige
den forreste kofanger.

PDC’ en aktiveres automatisk ved teending af
motoren og det signaleres ved teending af LED
‘et (1) iden lysende afbryder (2) der findes ved
siden af instrumentbreettet.

Den registrerede forhindring vises ved et
intermitterende akustisk signal hvis frekvens
forages desto naermere koretgjet kommer til
selve forhindringen, indtil den bliver kontinuerlig.

Hvis PDC ikke detekterer forhindringer, vil den
automatisk sla FRA efter 40 sekunder.

ADVARSEL

De afstande, som er vist ovenfor, er kun
et eksempel og kan variere fra koretgj
til kgretgj, afheengig af disses bredde.

w INFORMATIONER

# Kontakt installateren for yderligere
informationer om de zoner, hvor
forhindringerne afleeses.

Omrade med kontinuerlig signalering:
Dette er omradet teettest pa kofangeren.
PDC afleeser forhindringerne og udsender
en kontinuerlig biplyd, bade nar bilen holder
stille, og nar den er i beveegelse.

JENL

Statisk omrade: Dette er mellemomradet.
PDC udsender en skiftende biplyd, bade nar
bilen holder stille, og nar den er i beveegelse.

Omrade uden afleesning af forhindringer:
PDC udsender ingen bip-lyd.

ADVARSEL

Hvis sensorerne ikke fungerer korrekt,
udsender PDC en kontinuerlig tone
med lange biplyde og korte pauser.

ADVARSEL
Serg for at leere det system, som er
installeret pa bilen, godt at kende.

ADVARSEL

Hvis sensorerne er for teet pa
forhindringen, kan det ske, at PDC ikke
udsender nogen biplyd.
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B. FUNKTION

A ADVARSEL

Husk altid, at selvom systemet er en stor
hjaelp under bakkemangavrer, sa er det stadig
fgreren, som er den eneste ansvarlige under
mangvren.

Ker altid forsigtigt for at undga skader pa
bilen og/eller personer.

Hgj hastighed wunder bakkemangvren
(>5 km/t) kan forhindre PDC i at opdage
forhindringerne.

Rens sensorerne og tiek at de fungerer for
start.

A C. Midlertidig funktionsfejl

Det kan ske at PDC ikke fungerer korrekt

under fglgende forhold:

« Nar sensorerne er snavsede eller daekket
til, for eksempel af is.

* Hvis man er i naerheden af radioantenner.

* Hvis man kommer i neerheden af
ultralydskilder som horn, motorcykler og sa
videre.

* Hvis terraenet er meget bakket.

» Huvis bilens last ikke er ligeligt fordelt.

» Hvis det regner uden opher, eller der er
treengt vand ind i sensorerne.

» Hvis man er for teet pa forhindringerne.

Funktionsradiussen kan formindskes:

» Nar bilen er parkeret i laengere tid i solen
(hgje temperaturer) eller i kulden (lave
temperaturer);

* Nar  forhindringen har en lav
refleksionsevne (skumgummi);

» Nar forhindringen af deekket er snavs, sne
elleris;

A D. Intet signal

Pa grund af lav refleksionsevne, kan

sensorene veere ude af stand til at afleese

forhindringer, som er

* meget lave, smalle eller spidse (hegn,
trade eller reb);

* med meget hgje absorptionsevner (sne,
vat);

* med meget skarpe hjgrner.

PDC kan muligvis veere ude af stand til at

beskytte visse lavere dele af kofangeren.

E. LED (1) advarsel

Hvis LED (1) begynder at blinke konstant, nar
du slar teendingen TIL, er det PDC, der advarer
dig om mulig manglende forbindelse eller fejl i
alarmsummeren.

Kontakt din installater.

F. FREMGANGSMADE

Teend motoren.

* LED (1) teendes, og signalerer en korrekt
funktion af PDC’ en.

* Nu er PDC’ en klar til at registrere
forhindringerne foran.

* Hvis PDC ikke detetekterer forhindringer
efter at veere slaet TIL, slar den automatisk
FRA efter 40 sekunder, og LED (1) slukkes.

» For at slukke PDC’ en, skal man trykke
afbryderen (3), hvorefter, LED (1) slukkes.

» For at teende PDC’ en, skal man omstille
afbryderen til teending fra “OFF” til “ON” og/
eller trykke afbryder (3).

LED (1) teendes.

A Advarsel

Hver gang startngglen saettes pa ON, taendes
PDC automatisk.

For at undgad fejl-afleesning, som kan
forekomme ved mere end 5km/t, trykkes pa
tasten (3) for at saette PDC pa OFF.

G. FORHOLDSREGLER

» Undga at sensoren udseettes for voldsomme
pavirkninger.

» Brug ikke spray eller hgjtryksrenser mod
sensorerne.
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H. GARANTIBETINGELSER
Garantiens deekning er begraenset til systemets
drift. Enhver form for skade, der skyldes
sammenstgd som falge af ukorrekt signalering
(eller manglende signal), ukorrekt brug af
advarselssignalet eller kgrefejl er udelukket
fra garantien.

Desuden er ukorrekt installering udelukket fra
garantien.

Kontakt venligst din lokale forhandler
for at fa yderligere informationer om
garantibetingelserne.

I. TEKNISKE EGENSKABER

bakgear, forhindring fundet

Driftsstrgm 8V + 16V
Strgmforbrug, leveret af systemet (ECU+4 sensorer) ingen bakgear <20 mA
Stremforbrug, leveret af systemet (ECU + 4 sensorer) med <35mA
bakgear, ingen forhindring fundet

Strgmforbrug, leveret af systemet (ECU + 4 sensorer) med <70 mA

Diagnostik Kommunikationstype

RS232 mono wire mode
(19200 bps)

Udstralet falsomhed

Overensstemmelse
med 95/54/EC med
100V/m

Transient pulse (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Overensstemmelse
med ISO 7637

Elektrostatisk udladning

| overensstemmelse
med ISO 10605

Driftstemperaturer

-40°C + +85°C

Opbevaringstemperaturer

-40°C = +125°C

Beskyttelseshylster | overensstemmelse
med P42
Veegt 529+ 10%
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A. INTRODUZIONE

Il veicolo & dotato di un sistema che agevola
le manovre di parcheggio rilevando eventuali
ostacoli che possono danneggiare il paraurti
anteriore.

(o)

Il PDC si attiva automaticamente all’accensione
del motore, segnalato dall'accensione del LED
(1) nell'interruttore di azionamento (2) situato
accanto al cruscotto.

L'ostacolo rilevato viene indicato da un
segnale acustico intermittente che aumenta
di frequenza con l'avvicinarsi del veicolo
all'ostacolo stesso fino a diventare continuo.

Se il PDC nonrileva alcun ostacolo, si disattiva
automaticamente dopo 40 s.

~30cm

~90cm

ATTENZIONE

Le distanze sopra indicate sono solo
un esempio ma possono variare da
veicolo a veicolo in base alla larghezza
dello stesso.

INFORMAZIONI
# Per ulteriori informazioni riguardo le

zone di rilevamento contattare il tuo
installatore.

3

Beeeeee..ﬁ..p

Zona di segnalazione continua: Questa &
la zona piu vicina al paraurti. Il PDC rileva
gli ostacoli ed emette un beep continuo, sia
a veicolo fermo che a veicolo in movimento.

She il

Zona statica: Questa & la zona intermedia.
I PDC emette un beep intermittente, sia a
veicolo fermo che a veicolo in movimento.

Zona senza rilevamento degli ostacoli: il
PDC non emette nessun beep.

ATTENZIONE

In caso di malfunzionamento dei
sensori, il PDC emettera un tono
continuo con lunghi beeps e con brevi
pause.

ATTENZIONE

Assicurati di familiarizzare col sistema
che é stato installato sul veicolo.

ATTENZIONE

Se i sensori sono troppo  vicini
all'ostacolo, il PDC potrebbe non
emettere alcun Beep.
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B. FUNZIONAMENTO

A Attenzione

Ricordarsi sempre che anche se il sistema
e un valido aiuto durante le manovre
di parcheggio, il conducente & [I'unico
responsabile durante la manovra.

Guidare sempre con cautela per prevenire
danni al veicolo e/o persone.

Una velocita elevata (> 5 km/h) durante la
manovra di parcheggio pud impedire al PDC
di riconoscere gli ostacoli.

Pulire i sensori e provarne il funzionamento
prima dell'uso

C. Temporaneo

malfunzionamento

PDC pud non funzionare -correttamente

quando:

| sensori sono sporchi o coperti di ghiaccio
/neve.

» Si & nelle vicinanze di antenne radio.

* Ci si sta avvicinando a fonti di onde
ultrasoniche quali claxon, motociclette
eccetera.

» |l terreno &€ molto accidentato.

e Il veicolo non ha il carico distribuito
uniformemente.

» La pioggia & incessante o i sensori sono
investiti dall’acqua.

» Si é troppo vicini all'ostacolo.

Il range di funzionamento pud diminuire

quando:

» |l veicolo & parcheggiato per lungo tempo
sotto il sole (alte temperature) o al freddo
(basse temperature);

* lostacolo ha una bassa proprieta di
riflessione (gommapiuma).

A D. Nessuna segnalazione

A causa della loro bassa proprieta di

riflessione, i sensori possono non essere in

grado di rilevare ostacoli:

* Molto bassi, stretti o appuntiti (recinti, fili o
corde);

» Con alte proprieta di assorbimento
ovatta);

» Con angoli molto affilati.

PDC pu0 non essere in grado di proteggere

alcune parti pit basse del paraurti.

(neve,

E. Segnalazione tramite il LED (1)
Se all'accensione del quadro, il LED (1)
lampeggia continuamente, il PDC informa che
il buzzer di segnalazione acustica puo essere
scollegato o danneggiato.

Contattare il vostro installatore.

F. PROCEDURA DI
FUNZIONAMENTO

» Accendere il motore.

Il LED (1) si accende, segnalando il corretto
funzionamento del PDC.

Ora il PDC é pronto a rilevare gli ostacoli
anteriori.

Se il PDC dopo I'accensione, non rileva
nessun ostacolo, si spegne automaticamente
dopo 40 s e il LED (1) si spegne.

Per spegnere il PDC, premere l'interruttore
(3), dopodiché, il LED (1) si spegne.

Per accendere il PDC, mettere l'interruttore
di accensione da “OFF” a “ON” e/o premere
linterruttore (3).

Il LED (1) si accende.

A Attenzione

Tutte le volte che si
avviamento su ON |l
automaticamente.

Per evitare che ci siano delle false segnalazioni
con velocirta superiore a 5 km/h, disinserire il
PDC premendo il pulsante (3).

ruota la chiave di
PDC si inserisce

G. PRECAUZIONI
» Evitare che il sensore subisca forti impatti.
» Non usare spray o getti sui sensori.
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H. TERMINI DI GARANZIA

La garanzia ¢ limitata al solo funzionamento
del sistema. Qualsiasi danno provocato da
urti causati da un’incorretta segnalazione (o a
una mancata segnalazione), dall’'uso improprio
della segnalazione acustica o da errori di guida
sono esclusi dalla garanzia.
Un'installazione non corretta esclude la
garanzia.

Contattate il vostro distributore per maggiori
informazioni sui termini di garanzia.

I. CARATTERISTICHE TECNICHE

retromarcia innestata, rilevamento ostacoli

Gamma operativa di alimentazione 8V + 16V
Consumo di corrente, erogata da sistema (ECU + 4 sensori) senza <20 mA
retromarcia innestata

Consumo di corrente, erogata da sistema (ECU + 4 sensori) <35mA
retromarcia innestata, nessun ostacolo rilevato

Consumo di corrente, erogata da sistema (ECU + 4 sensori) <70 mA

Tipo di comunicazione diagnostica

RS232 modalita
monofase (19200 bps)

Suscettivita radiata

Conformita con 95/54/
CE con 100V/m

Impulso transitorio (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Conformita con

1ISO 7637
Scarica elettrostatica In conformita con

ISO 10605
Gamma di temperatura d'esercizio -40°C + +85°C

Gamma di temperatura di stoccaggio

-40°C = +125°C

Protezione alloggiamento

In conformita con 1P42

Peso

52 g+ 10%
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A. Innledning
Kjoretgyet er utstyrt med et system som
forenkler parkeringsmangveren ved a
registrere eventuelle hindringer som kan skade
stegtfangeren foran.

/ N
(o)

PDC aktiverer seg automatisk nar motoren
starter og signaliseres gjennom tenning av
LEDen (1) i lysbryteren (2), som er plassert
ved siden av dashbordet.

Den registrerte hindringen signaliseres
gjennom et intermitterende akustisk signal, som
oker frekvensen mens kjoretgyet naermer seg
hindringen, helt til det gar over til et kontinuerlig
signal.

Hvis PDC-enheten ikke paviser hindringer, slas
den AV automatisk etter 40 sek.

p————
=)

J&

VZER OPPMERKSOM PA
Avstandene nevnt ovenfor er kun
ment som eksempel og kan variere fra
kjoretey til kjoretey basert pa bilens
bredde.

w INFORMASJON

# Kontakt din installater for mer
informasjon om sonene der hindringer
oppdages.

Sonen for kontinuerlig signalisering:
Sonen som er naermest stgtfangerne.

PDC oppdager hindringer og sender ut
kontinuerlig lydsignal, bade nar kjgretoyet
star stille og nar det er i bevegelse.

a/%

Beep

L A=

Statisk sone: Dette er en mellomsone.

PDC sender ut lydsignal med jevne
mellomrom, bade nar kjgretayet star stille og
nar det er i bevegelse.

[]

Sone der hindringer ikke oppdages:
PDC sender ikke ut noen lydsignal.

VAR OPPMERKSOM PA

Dersom felerne ikke fungerer korrekt,
vil PDC sende ut et kontinuerlig
lydsignal med lange toner og korte
pauser.

VAR OPPMERKSOM PA

Pass pa a bli godt kjent med systemet
som er installert pa kjoretoyet.

VAR OPPMERKSOM PA

Dersom fglerne er altfor neere

hindringen, kan det hende at PDC ikke
sender ut noe lydsignal.
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B. DRIFT

A VAR OPPMERKSOM PA

Selv om systemet er en god hjelp under
parkeringsmangvre, husk at det er foreren
som er eneste ansvarlig under mangveren.
Kjor alltid forsiktig for & unnga skade pa
kjgretay og/eller personer.
Parkeringsmangvre ved hgy hastighet (>
5 km/t), kan forhindre at PDC oppdager
hindringer.

Rengjgr falerne og kontroller at de virker for
du starter.

A C. Midlertidig driftsfeil

Det kan skje at PDC ikke fungerer korrekt

under fglgende forhold:

» Folerne er skitne eller tildekket av for
eksempel is/sng

» Man er i naerheten av radioantenner

* Nar man er i nzerheten av ultralyder slik
som bilhorn, motorsykler osv

+ Under kjoring pa veldig bakket terreng

» Lasten i kjgretayet ikke er jevnt fordelt

» Ustoppelig regnveer eller fglerne er
overstrgmmet av vann

* Man er altfor naerme hindringen

Driftsfeltet kan reduseres nar:

+ Kjoretoyet er parkert i solfylt omrade over
lang tid (heye temperaturer) eller i kaldt
omrade (lave temperaturer);

* Hindringen har liten
egenskap (skumgummi);

reflekterende

A D. Ingen signalering

Pa grunn av deres darlige reflekterende

egenskap kan det veere at felerne ikke er i

stand til & oppdage hindringer slik som:

* Veldig lave, smale eller spisse (gjerde,
ledninger eller trader);

* Med hgy absorberingsevne (sng, vatt);

» Med skarpe kanter.

Det er mulig at PDC ikke vil veere i stand

til & beskytte noen av de lavere delene til

stgtfangerne.

E. LED-lys (1) varsel
Hvis LED-lyset (1) begynner a blinke
kontinuerlig nar tenningen skrus PA, varsler
PDC-enheten om mulig frakobling eller feil pa
summeren for akustisk varsling.

F. DRIFTSPROSEDYRE

» Sla pa motoren.

» LED (1) slar seg pa, og signaliserer at PDC
fungerer slik det skal.

» Na er PDC Kklar til & registrere hindringene
foran.

* Hvis PDC-enheten ikke paviser noen
hindringer etter & ha slatt den PA, slas den
AV automatisk 40 sek. senere og LED-lyset
(1) slas av.

» Foraslaav PDC, trykk bryteren (3), deretter
slar LED (1) seg av.

» For a sla pa PDC, drei tenningsbryteren fra
“OFF” til “ON” og/eller trykk bryteren (3).
LED (1) slar seg pa.

A Advarsel

Hver gang tenningsngkkelen er pa ON, vil
PDC sla seg pa automatisk.

For & unnga feilfinning som kan skje over 5
km/t, trykk pa bryteren (3) for a sla av PDC.

G. FORHOLDSREGLER

» Unnga at foleren utsettes for sterke stot.
* Bruk ikke spray eller sterk sprut pa falerne.
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H. GARANTIBETINGELSER
Garantiens dekning er begrenset til systemets
drift. Enhver form for skade, som skyldes
sammenstgt som fglge av feil signalisering
(eller manglende signalisering), feil bruk av
varselsignalet eller kjgrefeil er utelukket fra
garantien.

Ogsa ukorrekt installering er utelukket fra
garantien.

Vennligst kontakt din lokale forhandler for
ytterligere informasjon om garantibetingelsene.

I. TEKNISKE EGENSKAPER

hinder oppdaget

Spenningsomrade 8V + 16V
Stremforbruk, levert av systemet (ECU + 4 fglere) uten revers <20 mA
Stremforbruk, levert av systemet (ECU + 4 fglere) med revers, <35 mA
ingen hinder oppdaget

Strgmforbruk, levert av systemet (ECU + 4 fglere) med revers, <70 mA

Type Kommunikasjonsdiagnose

RS232 mono wire mode
(19200 bps)

Utstralt felsomhet

| overensstemmelse
med
95/54/EF med 100V/m

Transient puls (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

| overensstemmelse

med
ISO 7637
Elektrostatisk utladning | overensstemmelse
med
ISO 10605
Driftstemperatur -40°C + +85°C
Oppbevaringstemperatur -40°C + +125°C
Beskyttelseshylster | overensstemmelse
med 1P42
Vekt 52 g+ 10%
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A. Introducao

O veiculo é dotado de um sistema que facilita
as manobras de estacionamento detectando
eventuais obstaculos que possam danificar o
para-choques anterior.

/ N
(o)

O PDC activa-se automaticamente quando o
motor € ligado e é assinalado pelo acendimento
do LED (1) no interruptor luminoso (2) situado
junto do quadro de controlo.

O obstaculo detectado é indicado por um
sinal acustico intermitente cuja frequéncia
aumenta a medida que o veiculo se aproxima
do obstaculo, tornando-se continuo.

Se o PDC néo detectar nenhum obstaculo,
ele vai se desligar automaticamente depois
de 40 segundos.

p———
L))

J&

ATENGAO

As distancias supra
apenas um exemplo,
variar de acordo com a largura de cada

veiculo.

indicadas sao
pois podem

) INFORMAGOES

Para outras informagdes sobre as zonas
de detecgao dos obstaculos, contacte o

seu instalador®) de confianga.

Y

m 9

Zona de sinalizagdao continua: Esta é a
zona mais proxima do para-choques. O
PDC detecta os obstaculos e emite um sinal
acustico continuo, quer o veiculo esteja
parado quer em movimento.

=Ry

Zona estatica: Esta é a zona intermediaria.
O PDC emite um sinal acustico intermitente,
quer o veiculo esteja parado quer em
movimento.

Zona sem deteccao de obstaculos: O PDC
nao emite nenhum sinal acustico.

ATENGAO

Em caso de mau funcionamento dos
sensores, o PDC emitra um tom
continuo, com longos sinais acusticos e
breves pausas.

ATENGAO

Familiarize-se bem com o sistema que
foi instalado no seu veiculo.
ATENGAO

Se o0s sensores estiverem muito

préximos do obstaculo, talvez o PDC
nao emita nenhum sinal acustico.
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B. FUNCIONAMENTO

A ATENCAO

E importante lembrar que, embora o sistema
ajude realmente durante as manobras
de estacionamento, o condutor é o Unico
responsavel por toda a operagédo. Conduza
sempre com cautela, para prevenir danos ao
veiculo e/ou pessoas.

Uma alta velocidade (> 5 km/h) durante a
manobra de marcha-atras, pode impedir que
o PDC reconhega os obstaculos.

Limpe os sensores e controle as fungdes
antes de ligar.

A C. Mau

temporario

Pode haver falhas no funcionamento correto
do PDC nas seguintes condi¢des:

» Os sensores estiverem sujos ou cobertos de
gelo e ou neve, por exemplo.

* nas vizinhangas houver antenas de radio;

 estiver a se aproximar de fontes de ondas
ultrassonicas como buzinas, motocicletas
etc.;

o terreno for muito acidentado;

* a carga do veiculo néo estiver distribuida
de maneira uniforme;

* a chuva for incessante ou se os sensores
forem golpeados pela agua;

« estiver muito proximo do obstaculo;

funcionamento

A amplitude de funcionamento pode diminuir

se:

» 0 veiculo tiver sido deixado por um longo
periodo ao sol (altas temperaturas) ou ao
frio (baixas temperaturas);

» 0 obstaculo tiver uma baixa propriedade de
reflexdo (espuma);

A D. Nenhuma sinalizacao
Devido a sua baixa propriedade de reflexao, talvez
0s sensores ndo consigam detectar os seguintes

obstaculos:
* muito baixos, estreitos ou pontiagudos

(cercas, fios ou cordas);
» com altas propriedades de absorgéo (neve,
chumago de algodéo)
» com angulos muito afiados.
Talvez o PDC néo seja apto a proteger algumas
partes mais baixas do para-choques.

E. Sinalizagcao por LED (1)

Se vocé ligar a ignigéo, o LED (1) pisca
continuamente, o PDC informa que o sinal
sonoro pode ser desconectado ou danificado.
Contate o seu instalador.

F. METODO DE
FUNCIONAMENTO

» Ligue o motor.

* OLED (1)acende-se, assinalando o correcto
funcionamento do PDC.

» Agora o PDC esta pronto para detectar os
obstaculos situados na parte anterior do
veiculo.

» Depois de ser ligado, se o PDC nao detectar
nenhum obstaculo, ele vai se desligar
automaticamente ap6s 40 segundos e o LED
(1) se apaga.

» Paradesligar o PDC, carregue no interruptor
(3) apos o que o LED (1) se apaga.

» Para ligar o PDC, passe o interruptor de
acendimento de “OFF” a “ON” e/ou carregue
no interruptor (3).

O LED (1) acende-se.

A Atengao!

Quando a chave de
para a posicdo "ON",
automaticamente.

Para evitar falhas de detecdo que podem
ocorrer com velocidades superiores a 5 km/h,
pressione o botéo (3) para desligar o PDC.

ignicédo for girada
o PDC ativa-se

G. PRECAUGOES

 Evite que o sensor sofra fortes impactos.

» Nao use sprays ou outros jactos directamente
sobre os sensores.
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H. CONDICOES DE GARANTIA
A cobertura da garantia limita-se as operagdes
do sistema. Os danos causados por colisbes
decorrentes de sinalizagao incorreta (ou falta
de sinalizag&o), uso impréprio dos sinais
de adverténcia ou erros de condugéo estao
excluidos da garantia.

Além disso, a garantia também n&o cobre a
instalagdo inadequada.

Contacte o revendedor local para obter
ulteriores informagdes sobre as condigbes de
garantia.

I. CARACTERISTICAS TECNICAS

marcha-atras engatada e detegéo de obstaculo

Intervalo de tensao operacional 8V + 16V
Consumo de corrente, fornecida por sistema (ECU + 4 sensores) <20 mA
sem marcha-atras engatada

Consumo de corrente, fornecida por sistema (ECU + 4 sensores) <35 mA
com marcha-atras engatada e nenhum obstaculo detetado

Consumo de corrente, fornecida por sistema (ECU + 4 sensores) <70 mA

Tipo de comunicacéo de diagnostico

RS232 modalidade
monofasica (19200 bps)

Suscetibilidade radiada

Em conformidade com
95/54/CE com 100V/m

Impulso transitério (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Em conformidade com

ISO 7637
Descarga eletrostatica Em conformidade com

ISO 10605
Intervalo de temperatura de funcionamento -40°C + +85°C

Intervalo de temperatura de deposito

-40°C + +125°C

Protecéo de alojamento

Em conformidade com
1P42

Peso

52 g+ 10%
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A. Introduccion

El vehiculo esta dotado de un sistema que
facilita las maniobras de aparcamiento,
detestando eventuales obstaculos que pueden
dafar el parachoques anterior.

/ N
(o)

EI PDC se activa automaticamente al encender
el motor y es sefialado con el encendido del
LED (1) en el interruptor luminoso (2) situado
junto al salpicadero.

El obstaculo detectado es indicado por una
sefial acustica intermitente que aumenta su
frecuencia a medida que el vehiculo se acerca
al obstaculo hasta hacerse continua.

Si el PDC no detecta ningun obstaculo, se
desactiva de manera automatica en 40 s.

ATENCION

Las distancias arriba indicadas son
sélo un ejemplo pero pueden variar de
un vehiculo a otro, en funcion del ancho
del mismo.

INFORMACIONES
# Por ulteriores informaciones en
relacién con las zonas de deteccion de
los obstaculos dirijase a su instalador.

Zona de senfalizacion continua: Esta es
la zona mas cercana al parachoques. PDC
detecta los obstaculos y emite un beep continuo,
tanto si el vehiculo esta detenido como si esta
en movimiento.

]

a=

Zona estatica: Esta es la zona intermedia.
PDC emite un beep intermitente, tanto si
el vehiculo esta detenido como si esta en
movimiento.

Zona sin deteccion de los obstaculos:
PDC no emite ninguin beep.

ATENCION

En caso de malfuncionamiento de los
sensores PDC emitira un tono continuo
con largos beeps y con breves pausas.

ATENCION

Asegurese de familiarizarse con el
sistema que ha sido instalado en su
vehiculo.

ATENCION

Si los sensores estan demasiado
cerca del obstaculo, PDC podria no
emitir ningun Beep.
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B. FUNCIONAMIENTO

A ATENCION

Acordarse siempre de que si bien el sistema
constituye una valida ayuda durante las
maniobras para aparcar, el conductor es el
unico responsable durante toda la operacion.
Conducir siempre con cautela para evitar
darios al vehiculo y/o personas.

Una velocidad elevada (> 5 km/h) durante la
maniobra de marcha atréds puede impedir al
PDC reconocer los obstaculos.

Limpiar los sensores y controlar las funciones
antes de arrancar.

Ac

temporal

PDC podria no funcionar correctamente bajo

las siguientes condiciones:

» Los sensores estan sucios o cubiertos de
hielo

» En proximidad de antenas de radio

* Acercamiento a fuentes de ondas de
ultrasonido, como claxon, motocicletas,
etcétera

» El terreno es muy accidentado

+ La carga del vehiculo no esta distribuida en
forma uniforme

* Lluvia incesante, o sensores empapados por el
agua

» Excesiva cercania del obstaculo

Malfuncionamiento

El rango de funcionamiento puede disminuir

cuando :

» El vehiculo permanece aparcado por largo
tiempo al rayo del sol (altas temperaturas)
o a frio (bajas temperaturas);

» el obstaculo tiene una baja propiedad de
reflexién (gomaespuma);

A D. Ninguna deteccion

A causa de la baja propiedad de reflexion de

algunos obstaculos, los sensores podrian no

estar en condiciones de detectar obstaculos :

* Muy bajos, estrechos o en punta (cercas,
alambres o cuerdas)

» Con altas propiedades de absorcién (nieve,
algodon)

» Con puntas muy afiladas.

PDC podria no ser capaz de proteger algunas

partes mas bajas del parachoques.

E. Alerta mediante LED (1)

Si al encender el cuadro, el LED (1) parpadea
continuamente, el PDC le esta informando de
que el zumbador de alerta acustica puede
estar desconectado o dafiado.

Pdéngase en contacto con su instalador.

F. PROCEDIMIENTO DE
FUNCIONAMIENTO

* Encender el motor.

« EI LED (1) se enciende, sefialando el

correcto funcionamiento del PDC.

Ahora el PDC esta pronto para detectar los

obstaculos anteriores.

» Si, tras el encendido, el PDC no detecta

ningun obstaculo, se apaga automaticamente

en 40 sy el LED (1) se apaga.

Apretar el interruptor (3), después de lo cual

el LED (1) se apaga.

» Para encender el PDC, poner el interruptor
de encendido de “OFF” a “ON” y/o apretar el
interruptor (3).

EI LED (1) se enciende.

A Atencion

Cada vez que la llave de encendido se
pone en posicion ON,PDC se activara
automaticamente.

Para evitar falsas detecciones, que pueden
producirse a mas de 5 km/h, apretar el boton
“ON” (3) para poner en OFF.

G. PRECAUCIONES
» Evite que el sensor sufra fuertes impactos.
» No use espray o chorros sobre los sensores.
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H. CONDICIONES DE GARANTIA
La cobertura de la garantia esta limitada a
la operacién del sistema. Cualquier dafio
causado por la sefializacion incorrecta (o
ausencia de sefales), por uso impropio de la
sefal de advertencia o errores de conduccion
estan excluidos de la garantia.

La instalacion inapropiada tampoco estara
cubierta por la garantia.

Dirijase a su distribuidor local por mayores
informaciones acerca de las condiciones de
garantia.

I. CARACTERISTICAS TECNICAS

la marcha atras, con deteccién de obstaculo

Rango de alimentacién de operacion 8V + 16V
Consumo corriente, sistema alimentado (ECU + 4 sensores) sin <20 mA
usar la marcha atras

Consumo corriente, sistema alimentado (ECU + 4 sensores) usando <35 mA
la marcha atras, ningun obstaculo detectado

Consumo corriente, sistema alimentado (ECU + 4 sensores) usando <70 mA

Tipo de comunicacién de diagnostico

RS232 modo mono wire
(19200 bps)

Susceptibilidad radiada

Conforme a 95/54/CE
con 100V/m

Pulso transitorio (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Conforme a ISO 7637

Descarga electrostatica

De conformidad con
ISO 10605

Rango de Temperatura de Operacién

-40°C + +85°C

Rango de Temperatura de Conservacion

-40°C + +125°C

Proteccion del alojamiento

De conformidad con
1P42

Peso

52 g+ 10%
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A. Inledning

Fordonet ar forsett med ett system som
forenklar parkeringsmandvrer genom att varna
om eventuella hinder som kan skada den
framre stotfangaren.

C)/\@

\

(@

PDC aktiveras automatiskt nar motorn startas
och lysdioden tands (1) pa den lampférsedda
brytaren (2) intill instrumentpanelen.

Ett hinder indikeras med upprepade ljudsignaler,
vars frekvens okar ju narmre fordonet befinner
sig hindret tills en utdragen ljudsignal hors.

Om PDC inte upptacker hinder, stangs den av
automatiskt efter 40 sek.

~30cm

~90cm

VARNING

Avstanden som anges ovan ar endast
ett exempel och kan skilja sig at fran
fordon till fordon beroende pa dess
bredd.

w INFORMATION
& For ytterligare information om omradena
som upptacker hinder hanvisas till din

installator
Omrade for fast ljudsignal: Detta &r omradet
narmast stoétfangaren. PDC upptacker hinder
och det hors en fast ljudsignal, bade nar
fordonet ar stillastaende och i rérelse.

: Beep

Statiskt omrade: Detta ar mellanomradet.
Det hors upprepade ljudsignaler fran PDC,
bade nar fordonet ar stillastdende och i rorelse.

Omrade dar inget hinder upptacks: Ingen
ljudsignal hérs fran PDC.

VARNING
Vid fel pa PDC-sensorerna hors langa
ljudsignaler med korta pauser.

VARNING
Lar dig anvanda systemet som har
installerats pa fordonet.

VARNING
Om sensorerna ar alltfor nara hindret
kan det handa att ingen ljudsignal hérs
fran PDC.
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B. DRIFT

A VARNING

Kom alltid ihag att &ven om systemet ar ett
anvandbart hjalpmedel vid backning, sa ar
det alltid féraren som ar den enda ansvariga
vid manévern.

Kor alltid med stor forsiktighet for att undvika
skador pa fordonet och personer.

Vid parkeringsmandvrer med hdg hastighet
(6ver 5 km/h) kan det handa att PDC inte
upptacker hinder.

Rengor sensorerna och kontrollera funktionen
fore start.

A C. Temporar felfunktion

Under foljande forhallanden kan det handa

att PDC inte fungerar korrekt:

» Sensorerna ar smutsiga eller tackta med
t.ex. is/sno.

» De befinnersiginarheten av radioantenner.

» Fordonet narmar ultraljudsvagor sasom
signalhorn, motorcyklar o.s.v.

» Marken ar mycket ojamn.

» Fordonet ar ojamnt lastat.

+ Vid kraftigt regnvader eller nar sensorerna
stéanks ned med vatten.

» Fordonet befinner sig alltfér nara hindret.

Funktionsradien kan minska nar:

» Fordonet har parkerats en langre tid under
solen (hoga temperaturer) eller vid kall
vaderlek (laga temperaturer);

* Hindretarav lagreflekterande typ (skumgummi);

A D. Ingen signalering

Pa grund av féljande hinders lagreflekterande

egenskaper kan sensorerna inte upptacka

féljande hinder:

* Mycket laga, smala eller vassa hinder
(sténgsel, tradar eller linor);

* Hinder med mycket hdga absorberande

egenskaper (sng, vadd);
» Hinder med tvéra vinklar.
PDC skyddar inte vissa laga partier pa
stotfangaren.

E. Varningssignal via lysdioden
Om lysdioden (1) borjar blinka kontinuerligt
nar tandningen slas pa, varnar PDC dig for
att summern eventuellt har kopplats fran eller
ar defekt.

Kontakta din verkstad.

F. FUNKTIONSPROCEDUR

» Starta motorn.

» Lysdioden (1) tdnds for att bekrafta att PDC
fungerar korrekt.

» PDC ar redo att kanna av framre hinder.

* Om PDC inte upptacker hinder efter

aktivering, stdngs den av automatiskt efter

40 sek och lysdioden (1) slacks.

For att stdnga av PDC, tryck pa brytaren (3)

och lysdioden (1) slacks.

For att aktivera PDC, vrid tandningslaset fran

“OFF” till “ON” och/eller tryck pa brytaren (3).

Lysdioden (1) téands.

A Observeral!

Varje gang som startnyckeln vrids till ON, slas
PDC pa automatiskt.
For att undvika feldetektering som kan
forekomma 6ver 5 km/t, tryck in knappen (3)
for att sla fran PDC.

G.SAKERHETSFORESKRIFTER

» Undvik att sensorn utsatts for harda slag.

» Spruta aldrig sprej eller med en hogtryckstvatt
pa sensorerna.
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H. GARANTIVILLKOR

Garantin tacker endast systemets drift.
Eventuella skador som orsakas vid kollisioner
pa grund av felaktig signalering (eller
avsaknad av signaler), oldmplig anvandning
av varningssignalen eller vid felaktig korning,
ar undantagna fran garantin.

Aven felaktig installation &r undantagenfran
garantin.

Kontakta din lokala aterférsaljare for mer
information om garantivillkoren.

I. TEKNISKA EGENSKAPER

hinder upptackt

Driftstromsomrade 8V + 16V
Stromforbrukning, systemmatat (ECU + 4 sensorer) ingen backvaxel <20 mA
ilagd

Stromforbrukning, systemmatat (ECU + 4 sensorer) backvaxel ilagd, <35mA
inget hinder upptackt

Stromforbrukning, systemmatat (ECU + 4 sensorer) backvaxel ilagd, <70 mA

Diagnostisk kommunikationstyp

RS232 enkeltradslage
(19200 bps)

Utstralad kanslighet

Overensstammer med
95/54/EC med 100 V/m

Transientpuls (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Overensstammer med

ISO 7637
Elektrostatisk urladdning Overensstammer med

ISO 10605
Drifttemperaturomrade -40°C + +85°C

Forvaringstemperaturomrade

-40°C = +125°C

Kapslingsklass

Overensstammer med
1P42

Vikt

52 g+ 10%
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A. Uvod

Vozidlo je vybaveno systémem, ktery usnadriuje
parkovaci manévry tak, Ze zjistuje pfitomnost
pripadnych prekazek, které by mohly poskodit
predni naraznik.

i A

(o)

K aktivaci PDC dochazi automaticky pfi zapnuti
motoru a je signalizovano rozsvicenim LED (1)
v podsviceném pfepinaci (2) umisténé vedle
pristrojové desky.

Zjisténi prekazky je signalizovano
pferuSovanym akustickym signalem, jehoz
frekvence se zvySuje umérné tomu, jak se
vozidlo pfiblizuje k samotné prekazce, dokud
signal nebude staly.

Pokud PDC nedetekuje zadnou prekazku,
vypne se automaticky za 40 sek.

UPOZORNENI

Vy$e uvedené vzdalenosti jsou pouze
pfikladem, ale mohou se u jednotlivych
vozidel ménit na zakladeé jejich Sirky.

w INFORMACE

# Ohledné podrobnéjsich ifnormaci, které
se tykaji zaznamenavani prekazek, se
obratte na vaseho instalatéra

Y

Zoéna  charakterizovana  nepreruSovanou
signalizaci: Toto je zdna, ktera se nachazi
nejblize narazniku.

PDC zaznamenava prekazky a vydava
nepretrzité pipani pfi zastaveném i pfi
pohybujicim se vozidle.

- =)

Staticka zona: Tato zona je stfedni.
PDC vydava pferuSované pipani pfi
zastaveném i pfi pohybujicim se vozidle.

Zona bez zaznamenani prekazek: PDC
nevydava zadné pipani

UPOZORNENI

V pfipadé poruchy senzorll vyda
PDC neprerusovany tén s dlouhymi
pipanimi a kratkymi pauzami.
UPOZORNENI

Ujistéte se, Ze jste se seznamili se
systémem nainstalovanym na vozidle.
UPOZORNENI

Kdyz jsou senzory pfili§ blizko
prekazky, mohlo by se stat, ze PDC
nevyda zadné pipnuti.
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B. CINNOST

A UPOZORNENI

Pokazdé pamatujte, ze i kdyz systém
predstavuje cennou pomoc pfi parkovacich
manévrech, za prubéh celé operace je
odpovédny vyhradné Fidic.

Vzdy fidte vozidlo opatrné, abyste zabranili
ubliZzeni na zdravi osob a $kodam na majetku.
Vysoka rychlost béhem operaci parkovani
(> 5 km/h) maze zabranit detekci pfitomnosti
prekazek ze strany PDC.

Pfed nastartovanim ocistéte senzory a
zkontrolujte jejich funk&nost.

A C. Doc¢asna porucha

V nize uvedenych podminkach se mlze stat,

Ze PDC nemusi fungovat spravné:

* KdyZ jsou senzory znecisténé nebo pokryté
napfiklad ledem &i snéhem.

» Vozidlo se nachazi v blizkosti radiovych
antén.

* Vozidlo se pfiblizue ke zdrojum
ultrazvukovych vin, jako jsou klaksony,
motocykly apod.

» Terén je znacné nerovny.

* Vozidlo nema rovnomérné rozlozenou
zatéz.

» Dést neustava nebo jsou senzory zalité
vodou.

» Vozidlo se nachazi pfili§ blizko prekazky.

Ke snizeni provozniho rozsahu muze dojit v

pfipadé, ze:

* Je vozidlo zaparkovano dlouhou dobu
na slunci (vysoké teploty) nebo v chladu
(nizké teploty);

» pfekdzka se vyznaCuje velmi nizkymi
odrazovymi vlastnostmi (pénova guma);

A D. Zadna signalizace

Nasledkem jejich nizké odrazové schopnosti

senzory nedokazou zaznamenat prekazky:

* Velmi nizké, uzké nebo zkroucené (ploty,
draty nebo lana);

S vyraznymi absorpénimi vlastnostmi (snih,
vata);
S velmi nabrousenymi hranami.

PDC by nemusel byt schopen ochranit nékteré
nejniz8i ¢asti narazniku.

E. LED (1) poplach

Pokud LED (1) zaéne pfi zapnutém zapalovani
neprerusované svitit, PDC informuje o mozném
odpojeni nebo chybé akustického signalu.
Kontaktujte vase montazni centrum.

F. FUNKCNi POSTUPY

» Nastartujte motor.

LED (1) se rozsviti, coz signalizuje spravnou
¢innost PDC.

Nyni je PDC pfipraven pro zjistovani
prekazek pred vozidlem.

Pokud PDC nedetekuje zadnou prekazku
po zapnuti zapalovani, za 40 sekund se
automaticky vypne a LED (1) zhasne.
Vypnuti PDC se provadi stisknutim pfepinace
(3); poté dojde ke zhasnuti LED (1).
Zapnuti PDC se provadi prepnutim vypinace
zapalovani z “OFF” na “ON” a/nebo stisknutim
prepinace (3).

Dojde k rozsviceni LED (1).

A Upozornéni

Pt kazdém ZAPNUTI klite zapalovani dojde
automaticky k ZAPNUTI PDC.

Aby se zabranilo chybné detekci, ke které
muze dojit pfi rychlosti nad 5 km/h, stisknéte
tlagitko (3) za t¢elem VYPNUTI PDC.

G. OPATRENI

Zabrarite vystaveni senzoru silnym narazdm.
K ¢isténi senzorl nepouzivejte sprej ani
vysokotlaky &isti€.
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H. ZARUCNI PODMINKY

Zaruka je omezena na cinnost systému.
Jakékoli poskozeni zpusobené kolizi z ddvodu
nespravné signalizace (nebo chybégjici
signalizace), nespravné pouziti vystrazného
signalu nebo chyby Fizeni jsou vylouceny ze

zaruky.

Ze zaruky je vylouCena také nespravna
instalace.

Podrobnégjsi informace o zarucénich
podminkach vdm muze poskytnout vas mistni
prodejce.

I. TECHNICKE PARAMETRY

Provozni rozsah napajeni 8V + 16V
Proudovy odbér pfi napajeném systému (ECU + 4 senzory), bez <20 mA
zarazeného zpétného chodu

Proudovy odbér pfi napajeném systému (ECU + 4 senzory), se <35mA
zafazenym zpétnym chodem, bez zaznamenani prekazky

Proudovy odbér pfi napajeném systému (ECU + 4 senzory), se <70 mA
zafazenym zpétnym chodem, pfi zaznamenani prekazky

Druh diagnostické komunikace RS232 jednodratovy

rezim (19200 bps)

Citlivost vyzafovani

Ve shodé s 95/54/ES
pfi 100V/m

Okamzita hodnota impulzu (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Ve shodé s ISO 7637

Elektrostaticky vyboj

Ve shodé s ISO 10605

Rozsah provozni teploty

-40°C + +85°C

Rozsah skladovaci teploty

-40°C + +125°C

Trida ochrany plasté

Ve shodé s IP42

Hmotnost

52 g+ 10%
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A. Aluksi

Ajoneuvossa on jarjestelma, joka helpottaa
pysakaintia ilmoittamalla mahdollisista esteista,
jotka voivat vahingoittaa etupuskuria.

/ N
(o)

PDC aktivoituu automaattisesti moottorin
kaynnistyksen yhteydessa ja siita ilmoittaa
vastaava LED-merkkivalo (1) syttyvassa
kytkimessa (2) kojepaneelin vieressa.
Havaitusta esteesta ilmoittaa jaksottainen
aanimerkki, jonka tiheys pienenee ajoneuvon
lahestyessa estettda, kunnes se kuuluu
jatkuvasti.

Jos PDC ei havaitse estetta, jarjestelma
deaktivoituu 40 sekunnin kuluttua.

HUOM.
Yllakuvatut
esimerkkeja, ja voivat vaihdella eri

etéisyydet ovat vain
ajoneuvoissa,

mukaan.

ajoneuvon leveyden

. OHJEET
# Pyyda asentaja”’ lisatietoja esteiden
havaitsemisalueista.

Jatkuvan merkinannon alue: Tama on
puskuria lahinna oleva alue

PDC havaitsee esteet ja piippaa jatkuvasti
ajoneuvon ollessa paikallaan sekd sen
likkuessa.

]

=)

Staattinen alue: Tama on keskialue
PDC piippaa katkonaisesti ajoneuvon ollessa
paikallaan seka sen liikkkuessa.

Alue, jossa ei havaita esteitd: PDC ei anna
mitaan halytysaanta.

HUOM.

Jos anturit ovat vialliset,PDC antaa
jatkuvan halytysaanen, jossa pitkat
piippaukset ja lyhyet tauot.

HUOM.

Tutustu hyvin ajoneuvoon asennettuun
jarjestelmaan.

HUOM.
Jos anturit ovat liian [8hella estetta,
PDC ei ehka anna halytysaanta.
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B. TOIMINTO

A HUOM

On aina muistettava, ettad vaikka jarjestelma
on hyddyllinen apu peruutuksessa, sen kayttd
ei poista kuljettajan vastuuta ajoneuvoa
likuteltaessa.

Aja aina varovasti valttadksesi ajoneuvoon ja/
tai henkildihin kohdistuvia vahinkoja.
Liiallinen nopeus peruutuksen aikana
(> 5 km/h) saattaa estdd PDC laitetta
tunnistamasta esteita.

Puhdista anturit ja tarkista niiden toiminto
ennen kayttoa.

A C. Viliaikainen hairio

PDC ei ehka toimi oikein, jos:

* Anturit ovat likaiset tai jaan peitossa.

» Laheisyydessa on radioantenneja.

* Lahestytddn ultrdéniaaltojen lahteita,
kuten aanitorvia, moottoripyoria, ym.

* Maapera on hyvin epatasainen.

* Ajoneuvon kuormitus ei ole jakaantunut
tasaisesti

* On rankkasade tai anturit ovat taysin
veden peitossa.

» Este on liian l&hella.

Toiminta-alue saattaa supistua, jos:

» Ajoneuvo on ollut pitkan aikaa pysakdityna
auringonpaisteessa (korkeat lampdtilat) tai
kylmassa (alhaiset lampdtilat).

» Esteellda on huono heijastusominaisuus
(vaahtomuovi).

A D. Halytysaani puuttuu

Alhaisesta heijastusominaisuudesta johtuen,

anturit eivat aina havaitse seuraavanlaisia

esteita:

» Hyvin matalia, kapeita tai teravia (aitaukset,
johdot tai kdydet)

+ Joilla on suuri imukyky (lumi, vanu)

+ Joissa on hyvin kapeat kulmat

PDC ei aina pysty suojaamaan joitakin

puskurin alempia osia.

E. Merkinanto LED-merkkivalolla
(1)

Jos LED-merkkivalo (1) alkaa sytytysvirran
paallekytkemisen jalkeen jatkuvasti vilkkua
varoittaa PDC mahdollisesta merkkiaanta
antavan summerin poiskytkeytymisesta tai
toimintahairiosta.

Ota yhteytta asentajan.

F. TOIMINTO

» Kaynnistd moottori.

» LED- merkkivalo (1) syttyy ja iimoittaa PDC-
jarjestelman virheettdmasta toiminnasta

*+ PDC- jarjestelma on talléin valmis
ilmoittamaan etupuskurin mahdollisista
esteista.

» Jos PDC ei havaitse aktivoitumisen jalkeen
estettd, jarjestelma deaktivoitu 40 sekunnin
kuttua.

» Deaktivoi PDC-jarjestelma painamalla

kytkinta (3), tdman jalkeen LED- merkkivalo

(1) sammuu.

Aktivoi PDC- jarjestelma asettamalla virta-

avain asennosta “OFF” asentoon “ON” ja/

tai paina kytkinta (3).

LED- merkkivalo (1) syttyy.

A Huom.

Kun virta-avain on kaannetty ON-asentoon,
PDC  kytkeytyy automaattisesti  paalle
(ON). Valttaaksesi yli 5km/h peruutuksessa
mahdollisesti esiintyvid vianilmaisuja, paina
painiketta (3) kytkedksesi PDC:n pois paalta
(OFF).

G. VAROTOIMET

» Valta anturiin kohdistuvia lujia iskuja.

+ Ala kaytéd antureihin sumutteita tai
paineilmasuihkuja.
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H. TAKUUEHDOT

Takuu on rajoitettu jarjestelman toimintaan.
Takuu ei kata virheellisista signaaleista (tai
signaalien puuttumisesta), varoitussignaalin
sopimattomasta kaytdsta tai ajovirheista
johtuvista térmayksista aiheutuvia vahinkoja.
Takuu ei myodskadan koske virheellista
asennusta.

Pyyda hankkijalta lisatietoja takuuehdoista.

I. TEKNISET OMINAISUUDET

paalla, esteen havainto

Kayttéjannite 8V + 16V
Virrankulutus, tehostinjarjestelma (ECU + 4 anturia) peruutusvaihde <20 mA
ei paalla

Virrankulutus, tehostinjarjestelma (ECU + 4 anturia) peruutusvaihde <35mA
paalla, ei esteen havaintoa

Virrankulutus, tehostinjarjestelma (ECU + 4 anturia) peruutusvaihde <70 mA

Diagnostiikan tietoliikenneyhteys

RS232 mono wire mode
(19200 bps)

Sateilyn sieto

Direktiivin 95/54/EY
mukainen,100V/m

Transienttipulssi (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

ISO 7637 standardin

mukainen
Elektrostaattinen purkaus 1ISO 10605 standardin

mukainen
Kayttélampétila-alue -40°C + +85°C

Sailytyslampatila-alue

-40°C + +125°C

Suojaus

IP42 mukainen

Paino

52 g+ 10%
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A. Wprowadzenie

Pojazd jest wyposazony w system utatwiajgcy
parkowanie dzigki czujnikowi wykrywajgcemu
ewentualne przeszkody mogace uszkodzi¢
przedni zderzak.

PDC wtacza sie automatycznie przy
uruchomieniu silnika i jest sygnalizowany przez
wigczenie sie LED (1) w przycisku o$wietlonym
(2) umieszczonym przy tablicy rozdzielcze;.
Wykryta przeszkoda sygnalizowana jest
przez przerywany sygnat dzwigkowy, ktérego
czestotliwos¢ zwieksza sie, az po sygnat
ciagty, wraz ze zblizaniem sie do wspomnianej
przeszkody.

Jezeli system PDC nie wykryje zadnej
przeszkody, to wytacza sie automatycznie 40
sekund pozniej.

UWAGA
Wyzej podane odlegtosci sg jedynie
przyktadowe i mogg by¢ inne w

konkretnym pojezdzie w zaleznosci od
jego szerokosci.

w INFORMACJE

# Aby uzyska¢ wiecej informacji o
strefach wykrywania przeszkod, nalezy
skontaktowac sie z instalatorem

Obszar sygnalizacji ciggtej: Jest to obszar
znajdujacy sie najblizej zderzaka.

System PDC wykrywa przeszkody i emituje
ciagty sygnat dzwiekowy, zaréwno wtedy, gdy
pojazd stoi, jak réwniez, gdy jest w ruchu.

/%

Beep

R

Obszar statyczny: Jest to obszar posredni.
System PDC emituje przerywany sygnat
dzwigkowy, zaréwno wtedy, gdy pojazd stoi,
jak réwniez, gdy jest w ruchu.

[]

Obszar bez wykrywania przeszkod:
System PDC nie emituje zadnego sygnatu
dzwiekowego.

UWAGA

W razie nieprawidtowej pracy czujnikow
system PDC bedzie emitowac ciggty
alarm w postaci dlugiego sygnatu
dzwigkowego z krétkimi przerwami.

UWAGA

Prosze uwaznie zapoznaé¢ sie z
systemem, ktory zostat zainstalowany
w pojezdzie.

UWAGA

Jesli czujniki sg zbyt blisko przeszkody,
system PDC moze nie emitowac
zadnych sygnatéw dzwigkowych.
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B. DZIALANIE

A UWAGA

Nalezy zawsze pamiegta¢ o tym, ze cho¢
system jest doskonatg pomocg podczas
parkowania, to kierowca zawsze ponosi petng
odpowiedzialno$¢ za wykonywane manewry.
Nalezy zawsze ostroznie manewrowac, aby
unikng¢ uszkodzenia pojazdu i/lub potrgcenia
0sob.

Zbyt duza predkos¢ jazdy podczas
parkowania (> 5 km/h) moze spowodowac,
ze system PDC nie wykryje obecnosci
przeszkod.

Oczysci¢ czujniki i sprawdzi¢ ich dziatanie
przed uruchomieniem.

AC.Chwilowe nieprawidiowe

dziatanie

System PDC moze dziata¢ nieprawidtowo,

gdy
» Czujniki sg brudne lub oblodzone

» W poblizu znajduja sie anteny radiowe

« W poblizu znajdujg sie zrodta fal
ultradzwiekowych, np. klaksony, motocykle
itp.

» Teren jest bardzo nieréwny

» Pojazd jest nierownomiernie obcigzony

+ Pada obfity deszcz lub czujniki zostaty zalane
wodg

* Przeszkody sg zbyt blisko

Zakres dziatania moze sie zmniejszy¢, gdy:

* Pojazd jest przed dtugi czas zaparkowany
w stoncu (wysokie temperatury) lub na
zimnie (niskie temperatury);

* przeszkoda posiada stabe witasciwosci
odbijania (guma gabczasta);

A D. Brak sygnalizacji

W zwigzku ze swoimi stabymi wtasciwo$ciami
odbijania nastepujgce przeszkody mogg nie
zostac wykryte przez czujniki:

+ Bardzo niskie, waskie lub ostre (siatki,

druty, liny);
» O wysokiej absorpciji ($nieg, wata);
» O bardzo ostrych katach.
System PDC moze nie by¢ w stanie ochronic
niektorych nizszych czesci zderzaka.

E. LED (1) alert

Jezeli dioda LED (1) po wiaczeniu stacyjki
zaczyna $wieci¢ ciggtym Swiattem, system
PDC powiadamia Uzytkownika o mozliwym
odtgczeniu lub usterce buzera.

Skontaku;j sie z Instalatorem.

F PROCEDURA DZIALANIA
* Wigczyc¢ silnik.

» LED (1) zaswieci sig, sygnalizujgc wtasciwe
dziatanie PDC.

» PDC jest gotowy do wykrywania przeszkod
znajdujgcych sie przed pojazdem.

» Jezeli po witgczeniu system PDC nie
wykryje zadnej przeszkody, to wylgczy sie
automatycznie 40 sekund pdzniej a dioda
LED (1) zgasnie.

» Aby wytaczy¢ PDC, wcisng¢ przycisk (3), po
chwili LED (1) zgasnie.

» Aby witagczy¢ PDC, przetaczy¢ przycisk z
pozycji “OFF” na “ON” i/lub wcisng¢ przycisk
(3).

LED (1) zaswieci sie.

A Uwaga

Po wlozeniu kluczyka do stacyjki i
uruchomieniu silnika pojazdu PDC bedzie sie
automatycznie wtgczac.

Aby unikng¢ wykrywania btedéw, co moze
mie¢ miejsce przy predkosci powyzej 5 km/h,
nacisngc¢ przycisk (3), aby wytgczyé PDC.

G. SRODKI OSTROZNOSCI

» Chroni¢ czujniki przed silnymi uderzeniami.

* Nie spryskiwa¢ czujnikéw srodkami w
aerozolu lub silnym strumieniu.
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H. WARUNKI GWARANCJI
Gwarancja dotyczy wytgcznie dziatania
systemu. Gwarancja nie obejmuje zadnych
szkdd spowodowanych kolizjami wywotanymi
przez nieprawidtowe sygnaty (lub brak
sygnatéw), niewtasciwe uzycie sygnatu
ostrzegawczego lub btedy podczas jazdy.
Gwarancja wygasa réwniez w przypadku
nieprawidiowej instalaciji.

Wiecej informaciji na temat warunkéw gwaranciji
mozna uzyskac u lokalnego dystrybutora.

. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

bieg wsteczny wtgczony, wykryto przeszkode

Zakres napiecia zasilania 8V + 16V
Zuzycie pradu, system podtaczony do zasilania (ECU + 4 czujniki), <20 mA
bieg wsteczny nie jest wigczony

Zuzycie pradu, system podtgczony do zasilania (ECU + 4 czujniki), <35mA
bieg wsteczny jest wtgczony, nie wykryto przeszkod

Zuzycie pradu, system podtaczony do zasilania (ECU + 4 czujniki), <70 mA

Rodzaj komunikacji diagnostycznej

RS232 tryb mono wire
(19200 bps)

Odporno$¢ na pole magnetyczne o czestotliwosci radiowe;j

Zgodnie z 95/54/WE
przy 100V/m

Impulsy przejéciowe (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

Zgodnie z ISO 7637

Wytadowanie elektrostatyczne

Zgodnie z ISO 10605

Zakres temperatury robocze;j

-40°C = +85°C

Zakres temperatury przechowywania

-40°C = +125°C

Ochrona oprawy

Zgodnie z IP42

Ciezar

52 g+ 10%
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A. BBegeHue

[aHHbIi  aBTOMOGUNL  0oBopyaoBaH  CUCTEMOWA
NOMOLLM MapKOBKKW, ONpefensiioLler NpensTcTBus,
KOTOpble MOryT noBpeauTb nNepefHwin Gamnep
aBTomMobuns.
[NapkoBoyHoOEe

YcTponcTso

BKNO4YnTCA

aBTOMaTUYecku mocrne fnycka Asuratensi, 06 3Tom
curHanuavpyet 3aropaHve csetogvopa (1) Ha
KHOMKe BKITIOYEHUSI (2), PacronoXeHHOW PsiioM C
NPUGOPHBIM LLIUTKOM.

Mpn  oBHapyxeHWW MNpPensTCTBUA  BKIOYAETCA
NPEPLIBUCTBIN 3BYKOBOW CUrHasl, 4actota KoToporo
pacTét no mepe MPUBTIVKEHUSI MPENATCTBUA U, B
KOHLIE KOHLIOB, CUTHarn CTaHOBUTCS! HEMPEPbIBHbLIM.

Ecnu cuctema koHTpons AuCTaHUMIA Npu napkoBke
(PDC) He oOOHapyxuBaeT Ha MyTM HUKAKUX
npensTCTBUA, TO aBTOMATUYecKu OTKIoYaeTcs
yepes 40 cek.

BHUMAHUE

MpuBeAeHHbIE BbILLE PACCTOSHUS SBMSIOTCS
TOMbKO MPUMEPHBIMUA U MOTYT UBMEHSTLCS B
3aBMCMMOCTM OT ANIMHbI MaLLUHbI.

UHO®OPMALUA
¥ [ns nonyyeHus [OMNONMHUTENBHOM

MHbopMaLmm OTHOCUTENBHO 30HbI
onpeaeneHnsi MpensiTcTBUiA obpatutech K
YCTaHOBLLVKY o6opyaoBaHus

30Ha HenpepbIBHOM curHanusauuu: 3TO
camas bnuskas k 6amnepy 3oHa.

PDC onpegensieT MpensiTcTBMA WM U3gaer
HenpepbIBHbIN MyA0K Kak Npy OCTaHOBMEHHOA, Tak v

Beeeeee. ... p

npu ABWXYLLECS MalLuHe.
= | L

Beep Beep
CraTtuyeckas 30Ha: 310 npomMeXyTo4Has 30Ha
PDC wv3naet npepbIBUACTbIE MyAKMW Kak NPW OCTaHOBIEHHON,
Tak 1 npu ,ElBM)KyLI.LeﬁCH MallnHe.

3oHa 6e3 onpegeneHus npenaTcTBUn: PDC
He 1n3gaeT HUKaKnX ryqkos

BHUMAHMUE

B cnyyae cboeB B paboTe gatuukos PDC
OyneT uv3gaBaTb ANWTENbHbIE TYOKU C
KOPOTKMMU nay3amu.

BHUMAHUE
Y6enutecb, YTO Bbl XOPOLLUO O3HAKOMMEHbI C
paboToi YCTaHOBMEHHOW HA MaLLMHE CUCTEMBI.
BHUMAHUE
Ecnv gatumkm HaxogaTcs CULWKOM Bnvako

K npenatcTeuto, PDC moxeT He u3gasaTb
HUKaKM1X TyaKOB.
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B. BHUMAHUE

A OBLUME PEKOMEHOALUA
Bcerga nomHWTE O TOM, YTO HECMOTPS Ha TO, YTO
cuctemMa [ENCTBUTENBHO MOMOraeT  BbIMOSHATh
MaHEBPbI MapKOBKWU, BCE paBHO OTBETCTBEHHOCTb 3a
BCE AENCTBUS NIEXUT Ha BoAUTENe.

Heobxoanmo BeCTW MaluMHy C OCTOPOXHOCTbIO,
4YTOObI HE HAHeCTV BpeAa MalUMHaM W/vnu nioasM.
Mpwv napkoBKe Ha NOBbILLIEHHOW ckopocTn (> 5 km/h)
[MapkoBO4HOE YCTPOMCTBO MOXET He OBHapyXuTb
npensTCTBUS.

Yuctute patumkm u o nposepbTe paboTy nepen
nyckoMm.

C. BPEMEHHOE

HENMPABWUJIbHOE
®PYHKUMOHNPOBAHUE
MapkoBo4yHOe  YCTPOMCTBO  MOXeT  paboTtaTb

HEKOPPEKTHO B CrieAyloLwumx cryyasix, korga:

+ [Jatuuky 3arpsisHeHbl UMK NOKPbITbI, HaNpumMep,
NbAOM/CHEroM

» HaxopgwuTcsa psgom ¢ paamoaHTeHHow

* HaxoguTtcs pagom ¢ UCTOYHUKaMM yrbTPa3ByKOBbIX
BOJH, TaKMX KaK KIaKCOHbl, MOTOLMKIIbI U Mp.

» [loBepxHOCTb O4eHb HEPOBHas

+ Ha maluvHe HeogHopoadHO pacnpeaeneH rpys

e VpeT HenpepbiBHbI OOXOb UMW Ha [AaTYMKW
nonana soga

* MawwuHa HaxoguTcs
npensiTcTBUI0

cnuwkom  6nuM3ko K

O6nacTb AeNCTBUSI MOXET YMEHbLUNTLCS, Koraa:

* MawuHa B TeyeHWe [LNUTENbHOTO BPEMEHU
6blna npunapkoBaHa MoA COMHUeM (Bblcokast
TemnepaTtypa) unu Ha  xonoge  (Hu3kas
Temneparypa)

* Yy NPensTCTBUSI HU3KME OTpaxarolne CBOWCTBA
(nopornoH)

A D. OTCYTCTBUE
CUTHANMN3ALIMA

Mo NpuyMHe HU3KKMX OTpaKatoLLMX CBOWCTB AaTUMKM

MOryT He OBGHapYXMTb CEeAyoLLMe NPensTCTBUS:

* OuyeHb HW3KME, Y3KMEe WUMN  3a0CTPEHHble
(orpaxaeHusi, HUTV NN BEPEBKW).

+ Vmetowme Bbicokve apcopbupytolme cBoiicTBa
(cHer, BaTa).

*  C 0YeHb YTOHYEHHbIMU yrnamm.
PDC mOXeT oka3aTbCsi He B COCTOSIHAM 3aLUMTUTb
HekoTopble Gonee HKU3KWe AeTanu, Yem Gamnep.

E. CBeToAMOAHBLIN TPEBOXHbLIN
curHan (1)

HenpepbiBHOE MUraHe TPEBOXHOTO CBETOAMNOAHOMO
curHana (1) osHavaeT, YTO cMCTeMa KOHTpons
auctaHuui npu napkoske (PDC) onosewaet o
BO3MOXHOM OTCOEAUHEHUU UMW HEWUCNPaBHOCTU
3BYKOBOW curHanm3aaLmm. CBSXMTECh C yCTaHOBLLIMKOM
Baluero o6pyaoBaHus.

F. NTPOLUEAOYPA PABOTbI

» BknioveHve asuratens.

+ Csetogwnop (1) saroputcs, ecnu MapkoBoyHoe
YcTponcTBo paboTaeT HopMarbHO.

* Tenepb lMapkoBo4HOEe YCTPOWCTBO rOTOB K
0oBHapyXeHWo NpenaTCTBUIA BNepean.

» Ecnn cuctema KOHTpOMnst AMCTaHLMIA Npy NapKoBke
(PDC) nocne BkntodeHns He obHapyxumBaeT Ha
NyTW HWKaKUX MPEensTCTBMIA, TO aBTOMaTU4eCKn
Yepes 40 cek. OTKMIOYUTCS M CBETOANOAHbBIN CUTHAnN
Tpesoru (1) moracHer.

* [nsa oTtkntovyeHus NapKkoBOYHOro YCTpoOWCTBa,
HaxxmmTe kHomky (3), nocne Yero csetogmon (1)
OTKITIOYMTCS.

* [na BknioveHus MNapkoBo4HOro YcTpowcTea,
NOBEPHUTE KoY 3aXuraHust n3 nonoxenus “OFF”
B nonoxeHue “ON” unu HaxmuTte KHOMKy (3).
Ceetogwuog (1) 3aroputcsi.

A BHumaHue

Mpu Kaxaom MOBOPOTE  KMoya  3axuraHus B
nonoxexnne ON, lNMapkoBo4yHoe YcTponcTBO Oymer
BKIMIOYATbCSt aBTOMATUYECKM.

Ons TOoro 4TtoGbl He nosiBunocb coobuieHne 06
oBHapyXeHW!  MpensTcTBUSA,  KOTOPOE  MOXeT
NnosIBUTCA Ha CKOPOCTW Bbilwe 5 Km/vac, HaxmuTe
kHomKy (3) ngns  oTkmoydeHns  [apkoBOYHOro
YcTtponcTsa.

G. MEPbI
I'IPELI,OCTOPO)KHOCTI/I

He ponyckaTtb, 4TObGbI AaTYMkM nogBepranucb
CUIbHBIM yaapam.

* He ncnonb3oBaTh pacnbinUTENn 1 MOLLHbIE CTPYMN
ANs YUCTKU OATUMKOB.
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H. FAPAHTUMHbIE YCNOBUA

[apaHTVa 0aéTcs TONbKO Ha (hYHKLMOHMPOBAHNE CUCTEMBI.
apaHTVs He pacnpoCTpaHseTCs Ha Niobble NOBpeXAeHNS,
BbI3BaHHbIE CTOMKHOBEHUSMW B pesynbrate OWNBGO4HOro
yBEOMIIEHUS (MNN He YBEOMMEHNS) O MPEensTCTBUSX,
HENpaBWUNbHOW  MHTEpNpeTauueit npeaynpexaatoLero
curHana unu owmbkamv BoauTEnNs.

[Mpu HenpaBWNbHON YCTAHOBKE rapaHTUs Takke
aHHynupyeTcs.

O6paTtnTecb K Bawemy Aunepy Ans nonyyeHus
6ornee nogpoGHOW MHGopMauunm 06  yCnoBusix
rapaHTuu.

I. TEXHWYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

3aHA4 nepefada BKIo4YeHa, npenaTcTBua 06Hapy)KeHbI

HanpsixeHne nutaHusa 8V + 16V
MoTpebnsembin TOK, ecTb nuTaHne cuctembl (ECU + 4 patumka) <20 mA
3afHas nepeaada He BKMOYeHa

MoTpebnsiembln TOK, ecTb NuTaHue cuctembl (ECU + 4 patyuka) <35mA
3a[HAs Nepeaada BKIYeHa, NPensTCTBUS He OBHapY>KeHbI

MoTpebnsembin TOK, ecTb NuTaHue cuctembl (ECU + 4 patumka) <70 mA

MpoTokon obmeHa AaHHbIMV NPU AUArHOCTUKE

RS232 ogHonposogHon
pexum (19200 bps)

BocnprnMymBOCTb K pagnonsny4eHunto CooTBeTcTBYET
HopmaTumBy 95/54/EC,
100B/m
MepexogHbii umnynbc (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a) CootBeTcTBYET

crangapty ISO 7637

3nekTpocTaTnyeckuin paspsig CooTBeTcTBYET
ctangapty 1ISO 10605
Pabouasi Temnepatypa -40°C + +85°C

Temnepatypa XpaHeHus

-40°C += +125°C

3awyuta kopnyca

CootBetcTByeT P42

Bec

52 g+ 10%
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A. Uvod

Vozidlo je vybavené systémom, ktory ulahcuje
parkovacie manévre detekciou prekazok,
ktoré by mohli poskodit ¢elny naraznik
vozidla.

(o)

PDC bude aktivované automaticky po
nastartovani motora a jeho c¢innost bude
signalizovana rozsvietenim LED (1) v
prevadzkovom tlacidle (2), ktoré sa nachadza
v blizkosti pristrojového panelu.
Zaznamenana prekazka bude signalizovana
preruSovanym  akustickym  signalom s
frekvenciou rasticou Umerne s priblizovanim
sa vozidla k prekazke.

Ak PDC nezisti Ziadnu prekazku, o 40 s sa
automaticky vypne.

UPOZORNENIE

VySSie uvedené vzdialenosti su len
prikladom a mézu sa u jednotlivych
vozidiel menit na zaklade ich Sirky.

\W' INFORMACIE

# Ohladne podrobnejsich informacii, ktoré
sa tykaju zaznamenavania prekazok,
sa obratte na vasho instalatéra

Y

Zéna charakterizovana nepreruSovanou
signalizaciou: Toto je zo6na, ktora sa
PDC zaznamenava prekazky a vydava
nepretrzité pipanie pri zastavenom, ako aj pri
pohybujicom sa vozidle.

- =)

Staticka zona: Tato zona je stredna.

PDC vydava preruSované pipanie pri
zastavenom ako aj pri pohybujucom sa
vozidle.

[]

Zona bez zaznamenania prekazok: PDC
nevydava ziadne pipanie

UPOZORNENIE

V pripade poruchy senzorov PDC vyda
neprerusovany ton s dlhymi pipaniami
a kratkymi pauzami.

UPOZORNENIE

Uistite sa, ze ste sa oboznamili so
systémom nainstalovanym na vozidle.

UPOZORNENIE
Ak su senzory prili§ blizko k prekazke,
mohlo by sa stat, Zze PDC nevyda
Ziadne pipnutie.
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Y

B. CINNOST

A UPOZORNENIE

Majte vzdy na pamati, ze aj ked systém
predstavuje cennu pomoc pri parkovacich
manévroch, za cell operaciu je zodpovedny
vyhradne vodic.

Vzdy riadte vozidlo opatrne, aby ste zabranili
ublizeniu na zdravi oséb a Skodam na
majetku.

Vysoka rychlost pri parkovacich ukonoch (>
5 km/h) mbéze zabranit detekcii pritomnosti
prekazok zo strany PDC.

Pred nastartovanim odcistite senzory a
skontrolujte ich funkénost.

A C. Doc¢asna porucha

V nizSie uvedenych podmienkach sa méze

stat, Ze PDC nebude fungovat spravne:

* Ked su senzory znelistené alebo su
pokryté napriklad ladom alebo snehom

» Vozidlo sa nachadza v blizkosti radiovych
antén

* Vozidlo sa priblizue k  zdrojom
ultrazvukovych vin ako su klaksény,
motocykle, atd.

» Terén je znacne nerovny

» Vozidlo nema rovnomerne rozloZenu zataz

* Dazd je suvisly alebo su senzory zaliate
vodou

* Vozidlo sa nachadza prili§ blizko k
prekazke

K znizeniu prevadzkového rozsahu moéze

dojst’ v pripade, ked:

» Je vozidlo zaparkované dlht dobu na sinku
(vysoké teploty) alebo v chlade (nizke
teploty)

» prekazka velmi slabo odraza vysielany
signal (penova guma)

A D. Ziadna signalizacia

Nasledkom ich nizkej odrazovej schopnosti

senzory nedokazu zaznamenat prekazky:

» Velmi nizke, Uzke alebo zahrotené (ploty,
droty alebo lana)

« S vyraznymi absorp&nymi vlastnostami (sneh,
vata)

» S velmi nabrdasenymi hranami

Je moiné ie PDC nebude schopny ochranit

E. Vystrazna diéda LED (1)

Ak diéda LED (1) za¢ne nepretrzite blikat po
prepnuti zapalovania do polohy ON (ZAP),
PDC vas upozorni na pripadné odpojenie alebo
zlyhanie zvukového vystrazného bzuciaka.
Obratte sa organizaciu, ktora vam zariadenie
nainstalovala.

F FUNKCNE POSTUPY
» Nastartujte motor.
* Rozsvietenie LED (1) potvrdi spravnu
¢innost PDC.
» PDC je pripravena na detekciu prekazok
nachadzajucich sa pred vozidlom.
* Ak PDC po zapnuti nezisti ziadnu prekazku
po zapnuti, automaticky sa vypne 0 40 s a
diéda LED (1) zhasne.
Na vypnutie PDC stlacte tlacidlo (3); vypnutie
bude signalizované zhasnutim LED (1).
Zapnutie PDC sa vykonava oto¢enim kluca
zapalovania z polohy ,VYP.“ do polohy
LZAP." alebo stlacenim tlac¢idla (3). Zapnutie
je charakterizované rozsvietenim LED (1).

A Upozornenie

Pri kazdom ZAPNUTI kluga zapalovania déjde
automaticky k ZAPNUTIU PDC.

Aby sa zabranilo chybnej detekcii, ku ktorej
moze dojst pri rychlosti nad 5 km/h, VYPNITE
PDC stlacenim tlacidla (3).

G. OPATRENIA

» Nevystavujte senzor silnym narazom.

» Na cistenie senzorov nepouzivajte sprej ani
vysokotlakovy ¢istic.
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H. ZARUCNE PODMIENKY
Zaruka je obmedzena na cinnost systému.
Akékolvek poskodenie, spbsobené koliziou
z doévodu nespravnej signalizacie (alebo
chybajucej signalizacie), nespravne pouzitie
vystrazného signalu alebo chyby riadenia, st
vylucené zo zaruky.

Zo zaruky je vylu€ena aj nespravna instalacia.
Podrobnejsie informacie o zaruc¢nych
podmienkach vam méze poskytnut vas miestny
predajca.

I. TECHNICKE PARAMETRE

Prevadzkovy rozsah napajania 8V + 16V
Prudovy odber pri napajanom systéme (ECU + 4 senzory), bez <20 mA
zaradeného spatného chodu

Pradovy odber pri napajanom systéme (ECU + 4 senzory), so <35mA
zaradenym spatnym chodom, bez zaznamenania prekazky

Prudovy odber pri napajanom systéme (ECU + 4 senzory), so <70 mA
zaradenym spatnym chodom, pri zaznamenani prekazky

Druh diagnostickej komunikacie RS232 jednodrétovy

rezim (19200 bps)

Citlivost vyZarovania

V zhode s 95/54/ES pri
100V/m

Okamzita hodnota impulzu (1/2a/2b/3a/3b/4/5/7a)

V zhode s ISO 7637

Elektrostaticky vyboj

V zhode s ISO 10605

Rozsah prevadzkovej teploty

-40°C + +85°C

Rozsah skladovace;j teploty

-40°C + +125°C

Trieda ochrany plasta

V zhode s IP42

Hmotnost

52 g+ 10%
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This product is based on the open-source OSEK/VDX Kernel ERIKA Enterprise. For more
information about the ERIKA Enterprise project, please refer to the web site http://erika.
tuxfamily.org
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